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使用FB_SoeRead/Write修改AX5000的PID参数
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	摘  要：
AX5000驱动器目前主要是在Drive manager中修改PID等相关参数。修改配置文件需要打开配置文件进行参数设置，这是比较繁琐的。倍福提供了AX5000驱动的S-0-0000/P-0-0000参数的SoE读写功能块。
本文介绍的是在NC模式下，读写AX5000驱动的PID参数，需要使用基于NC的结构体。基于EtherCAT的PID参数修改会在其他文章中进行讲解。
注意：修改PID参数需要注意进行参数保护，防止参数设置错误导致驱动报错，损坏机械设备或人身伤害。
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免责声明：
我们已对本文档描述的内容做测试。但是差错在所难免，无法保证绝对正确并完全满足您的使用需求。本文档的内容可能随时更新，如有改动，恕不事先通知，也欢迎您提出改进建议。
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功能块包含在Tc2_MC2_Drive库文件中：
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AX5000的PID参数：
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FB_SoERead/FB_SoEWrite功能块：
 [image: 图形用户界面, 文本, 应用程序
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1. 
1.1. 
1.2. 
1.2.1. 功能块输入引脚说明
FB_SoERead与FB_SoEWrite功能块的输入引脚基本上是类似的，都是通过NetId以及从站地址进行设备的定位，需要注意的是NetId是控制器的NetId，并不是设备主站的Id。
读写的过程变量S或者P参数都是可以通过对应的变量内容进行读写保存。
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1. Axis：
NC轴的结构体Axis_Ref。
2. NetId：
控制器PC的NetId，类型：T_AmsNetId，默认值设置为空‘  ’。
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3. nIdn：
这个参数用于设定读取或者写入参数的编号，S或者P参数设定方法类似。
例如：S_0_IDN+33：S_0_0033/P_0_IDN+33：P_0_0033
·S_0_IDN:WORD
S_0_IDNs/ S_1_IDNs/S_2_IDNs/S_3_IDNs/ S_4_IDNs/ S_5_IDNs/ S_6_IDNs/ S_7_IDNs
·P_0_IDN:WORD
P_0_IDNs/ P_1_IDNs/P_2_IDNs/P_3_IDNs/ P_4_IDNs/ P_5_IDNs/ P_6_IDNs/ P_7_IDNs
4. Element：
通过功能块可以读取参数的多个数据，例如变量数值、名称、单位、最大值、最小值、默认值等等，通过这个参数进行选定，参数是否能够读写需要参看参数定义。
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5. pSrcBuf/pDstBuf：
读写变量的地址，可以使用ADR()进行定义。
6. BufLen:
读写变量的长度，可以使用SIZEOF()进行定义。
7. Execute:
功能块激活，输入信号上升沿有效。
8. tTimeout:
功能块启动的时间阈值设定。
9. Password:
读取驱动器参数需要用到密码Sercos字符，目前还没有使用。 
可以通过FB_SoEWritePassword对驱动器进行密码写入，参数(S-0-0267)。
1.2.2. 功能块输出引脚说明
	输出引脚可以输出当前模块的状态，包括模块是否处运行状态以及模块报错或者报错的地址。
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1. Busy:
单位BOOL，功能块激活时，变量为True；读写成功后，变量为False。
2. Error:
单位BOOL，功能块报错时，变量为True。
3. AdsErrId：
单位UINT，Error输出时，ADS的报错地址输出。
1. 
2. 
3. 
4. SercosErrId:
单位UINT，报错产生后，返回最近命令产生的Sercos报错。
5. Attribute：
单位DWORD，ADS写入对应的属性参数。
[bookmark: _Toc125983432]功能示例
通过FB_SoERead/FB_SoEWrite对驱动器的参数进行读写。此类的参数写入并不能够每个周期修改，这个要注意。
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Function Description

FB_SoERead LI S-0-IDN/P-0-IDN Z ¥ ¥4
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IDN Name Type | Unit Default
S-0-0100 Velocity loop proportional gain DINT | Nm/(rad/s) | N/(m/s) 0.100
S-0-0101 Velocity loop integral action time | INT ms 5.0
S-0-0104 Position loop Kv-factor INT 1000/min 1.00
S-0-0348 Acceleration feed forward gain INT % I (rad/s?) 0%
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FB_SoERead

VAR_INPUT
Netld
Idn
Element
pDstBuf
BufLen
Execute
Timeout

END_VAR

VAR_IN_OUT

: T_AmsNetld := ";
: WORD;

: BYTE;

: PVOID;

- UDINT;

: BOOL;

:TIME :=

DEFAULT_ADS_TIMEOUT;

Axis : NCTOPLC_AXIS_REF;
(» reference to NC axis *)

END_VAR

FB_SoEWrite

VAR_INPUT
Netld
Idn
Element
SrcBuf
BufLen
Execute
Timeout

Password
END_VAR

VAR_IN_OUT

: T_AmsNetld :=";

:WORD;

: BYTE;

: PVOID;

- UDINT;

: BOOL;

1 TIME =
DEFAULT_ADS_TIMEOUT;

: ST_SoE_String;

Axis : NCTOPLC_AXIS_REF;
(» reference to NC axis *)

END_VAR
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About TwinCAT System

TWinCAT System Service  v31.0.2435

' TwinCAT v3.1.4024.25
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Type Unit Value
EC_SOE_ELEMENT_DATASTATE Byte 16#01
EC_SOE_ELEMENT_NAME Byte 16#02
EC_SOE_ELEMENT_ATTRIBUTE Byte 16#04
EC_SOE_ELEMENT_UNIT Byte 16#08
EC_SOE_ELEMENT_MIN Byte 16#10
EC_SOE_ELEMENT_MAX Byte 16#20
EC_SOE_ELEMENT_VALUE Byte 16#40
EC_SOE_ELEMENT_DEFAULT Byte 16#80
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VAR_OUTPUT
Busy
Error
AdsErrld
SercoskErrld

END_VAR

: BOOL;
: BOOL;
- UINT;
- UINT;

VAR_OUTPUT
Busy
Error
AdsErrld
SercoskErrld
Attribute
END_VAR

:BOOL;
:BOOL;
- UINT;
- UINT;
: DWORD;
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//Kp-8100--=--=-=--=--=

// ReadValue_S
1dn_S100:=S_0_IDN+100;
fbSoERead_S100(
Axis
Netld
Idn
Element
pDstBuf
Buflen
Execute
Timeout
Busy=>,
Error=>,
AdsErrld=>,
SercosErrld=>,
Attribute=> );

bRead_S100:=FALSE;

:= ncAxis1,

:=1dn_S100,

= 16#40,

:= ADR(nKv_S100),
:= SIZEOF(nKv_S100),
bRead_S100,

= T#2S,

VZKPISTOUEESEEEEe S eSS
// WriteValue_S int
Idn_S$100:=S_0_IDN+100;

foSoEWrite_S100(

Axis := ncAxisl,
Netld ="
Idn := |dn_S100,
Element = 16#40,
pSrcBuf := ADR(nKp_S100_W),
BufLen := SIZEOF(nKp_S100_W),
Execute = bWrite_S100,
Timeout = T#H2S,

// Password := Password,
Busy=>,
Error=>,
AdsErrld=>,

SercosErrld=>);

bWrite_S100:=false;
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