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	使用TwinCATnc ptp利用coe对包米勒伺服进行控制






	概  述



	包米勒伺服支持基于ethercat的canopen协议和sercos协议。而使用twincat软件时两种协议的配置方法不尽相同，同时由于包米勒伺服有多个位置和速度参数，使用不当就会造成配置出错。本文档的配置主要针对基于ethercat的canopen协议，本文档配置使用的包米勒的四组参数经过测试，能够使用twincat nc 采用位置环模式正常控制包米勒伺服电机。




	文档中包含的文件



	文件名称
	文件说明

	与包米勒4400通过coe控制的配置.tsm
	 正确配置的tsm文件

	BM4_O_ECT_03_145.eds
	包米勒eds文件

	Baumueller EtherCAT Slave Drives.XML
	包米勒伺服xml文件




	备  注



	关键字：包米勒伺服，coe，twincat 





	免责声明



	我们已对本文档描述的内容做测试。但是差错在所难免，无法保证绝对正确并完全满足您的使用需求。本文档的内容可能随时更新，也欢迎您提出改进建议。

文档内容可能随时更新
如有改动，恕不事先通知






Setp1  包米勒驱动器控制模式设置和使能ethercat通信

[image: ]

1. 在operation mode选择窗口中选择position mode
2. By winbass前打勾
3. By baci前打勾
4. Baci BACI writing accesses enable process data前打勾
5. BACI writing accesses enable service data前打勾

[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: OLE_LINK2]




Setp2  包米勒驱动器同步时钟周期设置要与twincat nc的时钟周期一致
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Setp3  twincat软件扫描IO

1.在电脑C:\TwinCAT\Io\EtherCAT中添加包米勒的xml文件。
2.打开system manage  ，io device中扫描上来的包米勒驱动器只有控制字和状态字，需要手动添加反馈数据和位置数据。
步骤： 点击Coe online—advanced—browse，选中包米勒的eds文件，系统会导入伺服参数。


[image: ]







Setp4  process data中添加变量

目标位置:H&4169,即P3061(Proset Value), 不支持H&607A
实际位置:使用H&416a(DINT)，不能使用H&6064(UDINT数据),
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Setp5 进行变量连接

将新加的变量与nc变量进行连接。
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配置完成，激活后可以通过NC以coe方式控制包米勒伺服。
For questions or comments, email support@beckhoff.com.cn
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