 (
EL6752与
DeviceNet
从站ADS通讯
)
	
	作者：刘圣宇
职务：华东区 技术工程师
公司：BECKHOFF中国
邮箱：sy.liu@beckhoff.com.cn
日期：2025-10-30

	摘  要：
EL6752作为Devicenet主站模块可以连接多达63个Devicenet从站，不同品牌流量计的PDO中只有流量数据。例如设备累计流量、瞬时压力、介质温度、运行时长、故障代码、自检状态、校准记录等。这些数据由于其更新频率较低、对实时性要求不高，往往未被纳入 PDO 的传输范围。这些数据需要通过ADS读取。下面以七星流量计进行描述。
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我们已对本文档描述的内容做测试。但是差错在所难免，无法保证绝对正确并完全满足您的使用需求。本文档的内容可能随时更新，如有改动，恕不事先通知，也欢迎您提出改进建议。
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[bookmark: _Toc168414593][bookmark: _Toc212122259][bookmark: _Hlk212118121][bookmark: _Toc212643000]软硬件
[bookmark: _Toc168414594][bookmark: _Toc212122260][bookmark: _Toc212643001]软硬件介绍
[bookmark: _Toc168414595][bookmark: _Toc212122261][bookmark: _Toc212643002]硬件
TwinCAT控制器，现场的是CX2033，模块是EL6752和七星流量计。
[bookmark: _Toc168414596][bookmark: _Toc212122262][bookmark: _Toc212643003]软件
TwinCAT XAE  4026.18
[bookmark: _Toc168414597][bookmark: _Toc212122263][bookmark: _Toc212643004]准备工作
[bookmark: _Toc168414599][bookmark: _Toc212122264][bookmark: _Toc212643005]硬件接线
EL6752接线端子有五个，各引脚与从站引脚根据信号描述一一对应。值得注意的是，整个Devicenet网络需要供电，简单来说就是EL6752的供电24V端子需要外供24V。另外需要注意的是，根据实际的拓扑结构，对波特率和线缆长度有相应的要求或限制，再就是EL6752遵循与其他总线通讯模块相同的原则，需要将其放在IO末端。实际测试过程中，网络中有40个DeviceNet从站，分别在两侧的CANH和CANL之间并联120欧姆电阻，即EL6752的CANH和CANL之间和最后一个DeviceNet从站的CANH和CANL之间。
[image: 图示

AI 生成的内容可能不正确。]
[bookmark: _Toc212122265][bookmark: _Hlk212118522][bookmark: _Toc212643006]文件配置
[bookmark: _Toc168414601][bookmark: _Toc212122266][bookmark: _Hlk212118530][bookmark: _Toc212643007]添加描述文件
在C:\Program\3.1\Config\Io\DeviceNet 路径下添加从站描述文件。
[bookmark: _Toc212122267][bookmark: _Toc212643008]主从站添加
IO Device下右键scan，添加EL6752主站和DeviceNet从站，设定Mac-id和波特率，从站对应拨码。这里EL6752的地址是63，从站的地址是1到40，波特率500kbaud，扫描周期100ms。
[image: 图形用户界面, 应用程序

AI 生成的内容可能不正确。]
[image: 图形用户界面, 应用程序

AI 生成的内容可能不正确。]
[bookmark: _Toc212122268][bookmark: _Toc212643009]案例程序
[bookmark: _Toc212122269][bookmark: _Toc212643010]参数计算
在扫描出来的PDO中，只有流量参数，但是在从站的手册中，还有一些其他参数，例如设备累计流量、瞬时压力、介质温度、运行时长、故障代码、自检状态、校准记录等。下面以Ramp Rate为例，如何通过ADS读写到这个变量中。
由下图可知计算公式：
[image: ]
通过从站手册可知Ramp Rate数据：
[image: 表格

AI 生成的内容可能不正确。]
对应的参数为：
Object Class: 51		(33HEX)
Object Instance:1		(3.14.2 Instance Attributes中为1)
Attribute Id:19  		(Ramp Rate前面的Attribute ID)
Servive id:16			(10HEX,可以不用这个参数)
[image: ]
[bookmark: _Toc212122270][bookmark: _Toc212643011]功能块使用
以上是Ramp Rate用到的数据，下面以 adswrite为例，介绍每个引脚的含义。
[image: ]
NETID : EL6752主站的Netid ， 不是EtherCAT主站的NetId。
[image: ]
PORT : DeviceNet从站的端口号。
[image: ]
IDXGRP: Index GroupNumber = Object Class；
IDXOFFS: Index OffsetNumber  = (Object Instance *. 0x100)  + Attribute Id；
LEN: Write Data Lengths in Bytes ,可以是sizeof(SetAttributeWriteData)，也可以直接填2；
SRCADDR: Address of DataBuffer to write  with the Set-Attribute Single Service，写入变量的值。
[image: 文本

AI 生成的内容可能不正确。]
[bookmark: _Toc212122271][bookmark: _Toc212643012]报警代码
EL6752的ADS报警代码有单独的含义，显示在HMI中，也可以在官网找到解释：https://infosys.beckhoff.com/content/1033/el6752/2578455691.html?id=740669838063963071。
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AI 生成的内容可能不正确。]
[image: 表格

AI 生成的内容可能不正确。]
[bookmark: _Toc212122272][bookmark: _Toc212643013]画面写入
以写入变量为例
[image: 图形用户界面, 应用程序

AI 生成的内容可能不正确。]
[bookmark: _Toc212122273][bookmark: _Toc212643014]变量读取
以读取刚刚写入的Ramp Rate为例，TwinCAT3 还提供了一种临时测试的方法，输入红框出来的变量，点击Read，Read-Data中成功显示刚刚写入的变量。
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