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	摘  要：
EL6752作为Devicenet主站模块可以连接多达63个Devicenet从站，不仅可以通过更改eds文件进行PDO以及通讯模式的选择来匹配从站IO映射，或者添加通用从站节点后手动在XAE中更改，还可以发送显示报文配置IO映射，下面以和欧陆温控表3500系列进行描述。
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[bookmark: _Toc168414593]软硬件
[bookmark: _Toc168414594]软硬件介绍
[bookmark: _Toc168414595]硬件
TwinCAT控制器，现场的是C6015，模块是EL6752和欧陆温控表3500系列。
[bookmark: _Toc168414596]软件
TwinCAT XAE，由于现场C6015中的XAR是4024.44版本，因而笔记本匹配同样版本的XAE。
[bookmark: _Toc168414597]准备工作
[bookmark: _Toc168414598]Devicenet说明
Devicenet是建立在CAN协议基础之上，沿用CAN协议的物理层和数据链路层，并补充了不同的报文格式，总线访问仲裁规则和故障检测以及隔离方法。Devicenet的应用层采用CIP协议，支持显示报文和隐式报文。简单来说，显示报文用来上传下载程序，设备参数，诊断等，隐式报文用来处理实时性更高额IO连接。IO连接类型报文具体又可以分为位选通，轮询，状态改变，循环四种。EL6752对以上的显示隐式报文都是支持的。
位选通含义是，利用八字节广播报文，每位对应0-63设备节点，指定要求响应的从站节点，响应报文最大八个字节。
轮询含义是，主站一次发送轮询命令给从站设备，从站接收到命令后进行应答，相对位选通模式，主站可以发送任意数量的数据。
状态改变含义是，当从站设备状态改变时候，不需要主站查询，自动由事件触发从站发送报文并获得主站响应。
循环含义是，主站按一定周期循环读写从站状态，并且循环和状态改变互斥，即同一时刻只能采用一种模式。
类似CAN通讯，线性网络的两端需要各加一个终端电阻，典型值是120欧姆。如果是星型网络，则需要在每个分支处加一个等大的电阻，阻值一般按分支数乘以60欧姆进行设置。并且上电前可以先测量下CAN的两个通讯电缆之间电阻是否在50-65欧姆范围，否则检测短路和断路的情况。

[bookmark: _Toc168414599]硬件接线
EL6752接线端子有五个，各引脚与从站引脚根据信号描述一一对应。值得注意的是，整个Devicenet网络需要供电，简单来说就是EL6752的供电24V端子需要外供24V。另外需要注意的是，根据实际的拓扑结构，对波特率和线缆长度有相应的要求或限制，再就是EL6752遵循与其他总线通讯模块相同的原则，需要将其放在IO末端。实际测试过程中，网络中只有EL6752和温控表两个站，分别在两侧的CANH和CANL之间并联120欧姆电阻。
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[bookmark: _Toc168414600]具体操作
[bookmark: _Toc168414601]主从站添加
首先通过自动扫描，在XAE中添加EL6752，之后手动添加DevicenetMaster节点：
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然后添加通用Devicenet从站节点，在弹出的窗口中选中匹配温控表的EDS文件路径，添加从站节点：
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[bookmark: _Toc168414602]基本参数设定
然后按照温控表的站点号和波特率进行XAE中从站的设定，这里EL6752的地址是63，温控表的地址是1，波特率125kbaud，采用轮询方式，周期100ms。
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[bookmark: _Toc168414603]显式报文相关配置
首先查阅温控表手册，指明IOMapping可以重新配置：
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添加默认的EDS文件后发现，文件中的320个参数不都能显示，最多显示256个：
[image: 图形用户界面, 应用程序
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所以手动更改EDS文件，删除前面几十个，以正常显示后面的IO配置参数，当然如果想直接通过在启动列表中手动填写显示报文，也可以不用更改文件：
[image: 图片包含 图形用户界面
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然后按照客户在温控表编程软件ITools里面的程序编写的输入输出参数，添加需要和温控表交互的变量到IOMapping，因为输入输出都最多60个变量可以配置，不用的变量要在对应的Mapping配置中写0xFF：
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然后通过Shift多选的方式，把配置的IOMapping添加到启动列表中：
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[bookmark: _Toc168414604]PDO配置
因为IOMapping是后来手动配置的，所以EDS文件默认或者更改EDS文件选择的预配置PDO就不适用了，需要手动添加配置PDO。先删除默认的PDO，然后按照新配置的IOMapping的变量的数据类型和顺序手动添加对应变量并改成对应有意义的名字即可，唯一需要注意的是添加PDO时候手动调整下PDO的起始地址，否则容易冲突混乱。至此实现了所有的配置，结合XAE中丰富的总线诊断可以顺利完成实验调试。
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Cable colours and pin assignment

Pin assignment (top view EL6752)

Suggested method of using the Beckhoff CAN cable on Bus Terminal and Fieldbus Box:

Pin EL6752 assignment 285200 cable color
1 V(24 V) red

2 CAN High white

3 Shield Filler strand

4 CAN Low blue

5 V- black
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