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ABB 机器人与倍福 TC3 Ethernet IP 主从通讯 
 
摘  要：对于 ABB 机器人通讯，可以通过 Ethernet IP 的方式和倍福的 TwinCAT3 系统通讯，

配置方便，修改灵活。 
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使用需求。本文档的内容可能随时更新，也欢迎您提出改进建议。 
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 软硬件版本 

 倍福 Beckhoff 

 控制器硬件 
TwinCAT3 笔记本 
Win7 64bit 

 控制软件 
TwinCAT 3.1 Build 4024.0 

 ABB 机器人 

 标配 Ethernet IP 接口 
ABB 机器人标配 Ethernet IP 接口作为主站 

 Beckhoff 通讯方式 
扩展硬件和软件授权 

 准备工作 

 网络接线 
使用 RJ45 连接 ABB 机器人与笔记本，接线如下： 

 
 
 
 
 
 
 

 
 

 设置笔记本 IP 地址 
 
实测得出 ABB 机器人这边的 IP 地址可以与笔记本相同，也可以不同，不影响通讯 
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 操作步骤 

 手动添加 Ethernet IP 从站 

 

 选配适配器 

 

 创建 IO Task 
在 Sync Task 中点 Creat IO Task，分配任务。 
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 参数设置 

在 TC EtherNet/IP Slave 中修改 8000:21,8000:22,8000:2B 参数：IP 地址可以与实际地址相

同，也可以不同。 

 

 

 

 IO 侧配置 

点 TC EtherNet/IP Slave 右键，选择 Append IO Assembly，并在 Inputs 和 Outputs 下面各添加 4

个 Word 类型变量，自带的状态字 ConnState 和控制字 ConnCtrl 都为 UDINT 类型，占 4 个 Byte，
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故目前输入和输出都是 12Byte 大小。注意 8001:02 到 80001:07 的接口地址与空间，在主站侧配置

时需使用。 

 
 

 未授权的情况下通讯测试 

如果 ABB 机器人有与第三方 Ethernet IP 设备通讯的授权，则从站侧至此已配置完毕，将程序

激活到控制器，主站配置好之后就可以正常通讯；如果没有授权，又想做通讯测试，则可按以下步

骤改动从站的配置文件 

 3.6.1 保存 xti 配置文件 

 

 3.6.2 修改参数 
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有两个参数需要修改：Vendor ID 8000:05(默认 0x006c)和 device type 8000:06(默认 0x1888)，以

文本形式打卡.xti 文件，找到 NewSlavePara，在其后有一段文本内容为 00006c0000008818，按照目

标类型修改，保存后，删除 TC 中原有的 Device 1(TC3 EIP Adapter),导入新保存配置，激活即可。 
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