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基于Codesys平台使用EL6631-0010作为从站与西门子PLC1214C通讯
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	摘  要：
EL6631-0010是Profinet从站模块，不仅可以通过倍福控制器实现PN通讯，现在也可以基于codesys平台带EK1100与EL6631-0010（PN从站）实现与西门子PLC1214C的PN通讯。下面简单介绍整个配置过程。
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	Rev：v3.5.30.10
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	Rev：v17.0 Upd5
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免责声明：
我们已对本文档描述的内容做测试。但是差错在所难免，无法保证绝对正确并完全满足您的使用需求。本文档的内容可能随时更新，如有改动，恕不事先通知，也欢迎您提出改进建议。



	参考信息：
1、https://content.helpme-codesys.com/ EtherCAT–PROFINET EL6631_0010设备终端 章节
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[bookmark: _Toc184399102]软硬件版本
[bookmark: _Toc184399103]Coedsys控制器
[bookmark: _Toc184399104]控制器硬件
Codesys控制器，PC或者EPC，包括：
EL6631-0010，EK1100。
[bookmark: _Toc184399105]控制软件
笔记本和控制器都是基于Codesys v3.5.30.10版本
[image: ]
[bookmark: _Toc184399106]西门子 SIEMENS
[bookmark: _Toc184399107]西门子PLC设备
PLC型号：1214C 固件版本4.5。
[bookmark: _Toc184399108]PLC开发软件
TIA V17 
[bookmark: _Toc184399109]Codesys从站侧编程
[bookmark: _Toc184399110]安装EK1100和EL66xx XML文件
[image: ]
Codesys 中工具选项的设备存储库安装：
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[image: ][image: ]
[bookmark: _Toc184399111]Codesys新建工程并添加Ethercat master设备进行配置
新建工程，连接控制器，并下载：
[image: ]
添加Ethercat naster，并选择对应的网卡，然后在下载到控制器：
[image: ]
然后SCAN：
[image: ]
Scan相关设备之后可以查看EL6631-0010模块的版本：
[image: ]
注： 这里版本要和TIA添加版本一致！
添加传输区后，新建task：
[image: ]
注：添加的传输区要和TIA中EL6631-0010对应。
新建EL6631_Transfer的POU，并新建变量，并添加程序：
[image: ]
将EL6631-0010中的变量添加到EL6631_Transfer的POU中：
[image: ]
注意： 假如在Tasks里面放POU或者POU 里面是空的，那么数据也不会传输！
编译下载，到此Codesys编辑完成。
[bookmark: _Toc184399112]西门子PLC主站侧编程
[bookmark: _Toc184399113]在TIA博图编程
新建PLC工程项目，并安装EL6631-0010的GSD文件，GSD文件可从链接内下载：https://download.beckhoff.com/download/configuration-files/io/ethercat/el6631-0010。
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[image: 表格

描述已自动生成]
注：TIA截图里是V2.25版本，实际安装的是V2.41版本，图片素材是网上找到资料，有出入。
安装GSD之后，添加EL6631-0010从站设备并链接到PLC1214的PN网络中：
[image: ]
这里添加EL661-0010有很多版本，选择版本可以通过Codesys查看如下：
[image: ]
通过在线观察到EL6631-0010的版本，在博图中添加对应版本EL6631-0010。
在EL6631-0010中，设置IP为192.168.0.2，与Codesys保持一致：
[image: ]
双击进入EL6631-0010模块进行数据传输区的配置如下：
[image: ]
添加了 1 Byte Output_1 : 这里表示西门子PL1214(master)数据 To Codesys(slave)
添加了 1 Byte Input_1 : 这里表示Codesys(slave) To 西门子PL1214(master)数据
添加的数据区要和Codesys配置数据区对应：
[image: ]
假如没有对应，那么数据就不会传输。
在Main的OB中进行编程，对变量QB2（输出给CODESYS）就是1秒一次自加1的操作：
[image: ]
编译没错误后进行下载，TIA编程到此为止。
[image: ]
提示：下位组件错误，这里属于正常，因为Codesys从站还没配置启动起来
[bookmark: _Toc184399114]运行效果
[bookmark: _Toc184399115]Codesys和PLC1214C数据交互
TIA 监控显示成功和EL6631-0010建立通讯：
[image: ]
Codesys写的程序是2秒发送一次0..100的心跳数据，观察西门子PLC1214C中的数据：
[image: ]
成功接收到EL6631-0010发出的数据100。
再观察Codesys中的通讯情况以及数据：
[image: ]
左边硬件显示为绿色循环状态没有出现黄色小三角，并且数据区Input接收到西门子PLC1214C的发送的累加数据（0-255 1s累加一次的数据）。



上海（ 中国区总部）
中国上海市静安区汶水路 299 弄 9号（市北智汇园）
电话: 021-66312666			

北京分公司
北京市海淀区魏公村路6号院1号楼丽金智地中心西塔901室
电话: 010-82200036		邮箱: beijing@beckhoff.com.cn

广州分公司
广州市天河区珠江新城珠江东路32号利通广场1303室
电话: 020-38010300/1/2 	邮箱: guangzhou@beckhoff.com.cn		

成都分公司
成都市锦江区东御街18号 百扬大厦2305 室
电话: 028-86202581 	邮箱: chengdu@beckhoff.com.cn		








	[image: ]








请用微信扫描二维码
通过公众号与技术支持交流

	倍福官方网站：
https://www.beckhoff.com.cn
在线帮助系统：
https://infosys.beckhoff.com/index_en.htm

	
	倍福虚拟学院：
https://tr.beckhoff.com.cn/


	
	招贤纳士：job@beckhoff.com.cn
技术支持：support@beckhoff.com.cn
产品维修：service@beckhoff.com.cn
方案咨询：sales@beckhoff.com.cn

	
	



image2.png
Codesys Runtime

PLC1214C PN
(FE4h)

Ethercat
Profinet

o

-
e
g
[

|

_ L ey
#1274 Codesys IDE EK1100+EL6631-0010( M i)




image3.png
IFERN > AMBRER (C) > TwinCAT > 3.1

2 W N BE e

>

Config

>

lo > EtherCAT >

B = EH Sl NN
Beckhoff EJ9xoocxml 2024/6/7 12:40 XMLz 207 KB
Beckhoff EJx9xx.xml 2024/6/7 12:40 XMLz 3,526 KB

B Beckhoff EK10x0cxml 2024/6/7 12:40 XMLz 118KB
B Beckhoff EK1Txocxml 2024/6/7 12:40 XMLz 53 KB
B Beckhoff EK12x00xml 2024/6/7 12:40 XMLz 8KB
Beckhoff EK13xx.xml 2024/6/7 12:40 XMLz 16KB
Beckhoff EK15xx.xml 2024/6/7 12:40 XMLz 69 KB

B Beckhoff EK18x0cxml 2024/6/7 12:40 XMLz 77K8
Beckhoff EL47:0cxml 2024/6/7 12:40 XMLz 106 KB
Beckhoff EL66xx.xml 2024/6/7 12:40 XMLz 2,024 K8
Beckhoff EL67xox.xml 2024/6/7 12:40 XMLz 2,460 KB

B Beckhoff EL6BxocxmI 2024/6/7 12:40 XMLz 6,445 KB

B Beckhoff EL69x0cxml 2024/6/7 12:40 XMLz 1,619k




image4.png
2 REFEE

fZB@Q  systemRepository v RERE ().
(C:\ProgramData\|CODESYS\Devices)

FEAGEEEV

Ethercat] HEH  Becroff Automation GmbH & Co FED.

R

® £16631PROFINET IO Controller

#1631 PROFINET 10 Controller |
¥ 166310010 PROFINET 10 Device

® £16631-0010 PROFINET 10 Device

® £16631-0010 PROFINET 0 Device

# EL6652 EtherNet/IP Scanner (Master)

# EL6652 EtherNet/IP Scanner (Master)

® £L6652-0010 EtherNet/IP Adapter (Slave)

® £16652-0010 EtherNet/IP Adapter (Slave)





image5.png




image6.png
) Profinet

i LC
= ) Application
D ez
- [E) ELes31_Transfer (PRG)
[B pc_pre Pre)
© @ enmE
% ({) EtherCAT Master (EtherCAT Master)
"3 Softhotion General Axis Pool

“

hiaHRBR
FEER

[etcrar ] o] [cracases GitEAD J)
1P-Address: BEEH:
localhost 'CP-8E9366
Port B
1217 0301.3000.7F24
BtF:
0000 0022
Bt

4102





image7.png
3 Profinet
=i Device (CODESYS Softmotion RTE V3 x64)

# (i EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
"3 SoftMotion General Axis Pool

L]

BEETHE

@ ShmEEE/ME Etherc‘ﬁ‘-
EtherCAT NIC 188
B 7t (MAC) FFFF-FF-FF 7 FF argE Ons
S (MAC) 00-01-05-86-93-69 .
[Z= Etheret 3
O ifid MACIAHRRIR O Bid RIS Ce=
4 AR -2
ol 4000 S
BSRE 2 B3
O BFEEOHMN

ez

|




image8.png
I. EtherCAT Master (EtherCAT Mast{ y | g7
=1 EX1100 (EX1100 EtherCAT-
= (4 EL6631_0010 (EL6631-00
=} eL6631_0010_1 (EL
_1Byte_SaveI
_1Byte_Slave_(
"3 SoftMotion General Axis Pool

Scan EL6631-001





image9.png
[ [ EtherCAT_Master

v B l_[
2= (E##] (CODESYS Softmoton RTEV3X6S) |
B4
Applcation GEFT1 |
iy sezs
[£] EL6631_Transfer (PRG)

[£] PLc_prG (PRG)

HHEE

= 3¢ EtherCAT Task (IEC-Tasks)
8) 216631 Transfer

=3¢ MainTask (IEC-Tasks)
&) pLc_prG

StherCAT_Master (EtherCAT Master)

[ 1100 (EX1100 EtherCAT-Koppler (24 E-Bus))

% () EL6631_0010 (EL6631-0010 PROFINET IO Dey
7> I _1_Byte_Siave_In_Master_Out (18y{
G _1Byte_Save_Out Master_In (18y{

) EL6631_0010_1 X [ [i

-1 Byte_Siave_In_Master_Out

[

18

B
Profinet 10 Devicel/ OB
Profinet 10 Device EGH

W

=8

L]

1D: 0000 6631
BiA:4.7.0.0
1J8S:E16631-0010





image10.png
Profinet
T Device (CODESYS Softmotion RTE V3 x64)
=B iz
= € Application
i =z
[2] EL6631_Transfer (PRG)
[8] pLc_pra (RG)
= @ rpmE
= EtherCAT Task (IEC-Tasks)
&) E6631_Transfer
= MainTask (IEC-Tasks)
&) pLc PRG
= EX1100 (EX1100 EtherCAT-Koppler (24 E-Bus))
= (i EL6631_0010 (EL6631-0010 PROFINET IO Device)

_1_Byte_Slave_In_Master_Out (1 Byte Siave:

@ _1_Byte_Slave_Out_Master_In (1Byte Slave-

EHCRRAE





image11.png
et
Device (CODESYS Softmotion RTE V3 x64)

= MainTask (EC-Tasks)
&) pLcpre
) EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
'3 SoftMotion General Axis Pool

———_n | TELAT fask [ SRIIN | =003l WD
1| PROGRAM EL6631_Transfer
B 2
3
4
s
€
7
8
5
1] CountTON(IN:= NOT ClockHZ.Q, PT:= T£1S):
2| ClockHZ(IN:= CountTON.Q, PT:= Té1S):
3
© 4 IF CountTON.Q = TRUE THEN
s STEMENS_OutPut_Data := 100;
B«
N
8
5

s

2SRIXF—IRILBE 0 -- 100348




image12.png
pIEERE T AR TS

®8 wE Ie (@%@ & IR

T Y S LRI

B0 #=8
-0

{#4 | Application [Device: PLCESE] - % &

[

") _1_Byte_Slave_In_Master_Out

por -

v x | ethercat Master  '}i EL6631 0010 1
I" - | am
1] acgss 10 Modulel/ORR ST
9 suEs PNIO Module EGR
[£] EL6631_Transfer (PRG)
- =

=3 EtherCAT_Task (IEC-Tasks)
&) E.6631_Transfer
=43 MainTask (IEC-Tasks)
) ric_pre L

PNIO Modulel/ OB

PNIO Module EGR S

+[{) EtherCAT Master (EtherCAT Master)

=318 £X1100 (EX1100 EtherCAT-Koppl m

=% () EL6631_0010 (EL6631-0010

EEM
"y -BEEIARE

REEHEE





image13.png
REF WEE WEV BAO B0 @A TAM SOW R

i (Y EERE & X s e X < T REG) FreERs AR X 41 [

ELIETS

i Automation License Manager(A)
4 BREATEW
W ERRG) »

|2 |4 (reae

v ) iRt A




image14.png
B SRS

ERIEMGSD | WE GSD

G - C:WUsers\AdministratoriDes ktop|TwinCAT_PROFINET_DEVICE

SABRHNE

[=]p:d: WE BE s &R
WE@E DonM

M GSDMLV2.25-beckhoffTCPNDevi.. V225





image15.jpeg
SRR LS i
» SN
~ [ PROFINET 10
» [ Drives
» [ Encoders
» [ Gateway
~[@io
~ [ Beckhoff Automation
~ [ EL Device
M EL6631-0010 V2.0
M EL6631-0010 V225
Wl £L6631-0010 V2.3, at least FW 02
Wl EL6631-0010 V2.31, atleast FW 03
W EL6631-0010 V232, atleast FW 08
Il EL6631-0010 V2.3, atleast FW 10
Il £L6631-0010 V2.3, atleast FW 14
Wl EL6631-0010 V2.41, atleast FW 17
» [ TWInCAT Profinet 110
» [ SIEMENS AG
00% 2 » [ Sensors

B » Mm@ PROEIBUS DP

€16631-0010
EL6631-001... m
PLC_2





image16.png
€16631-0010
EL6631-001...

FEGI2

T —Y
B | xx
A Rt it
BOEEH
FRA: [peE2
Internet B X A& 4 (1Pva)

©EREDPEE et
Pyt
FRMBD : [25
VRS BBERES o HE
OB





image17.jpeg
[ P1%

v w@n

R

REREE

w R
~ el6631-0010
» EL6631-0010V2.31,atl.
1 Byte Output_1
1 Byte Input_1

il
0
ox

[E:2

Qi

v[Bx

EZS

@ EEx[EH
~ i

~ (1§ Byte modules.
Il 1 Byte In- and Output
1 By input
1 Byte Output
Il 10 Byte In- and Output
1 10 Byte Input
10 Byte Ouput
[l 100 Byte In- and Output
1 100 Byte Input
1 100 Byte Output
Il 12 Byte In- and 6 Output
Il 16 Byte In- and Output
1 16 Bye Input
1 16 Byte Output
Il 2 Byte In- and Output
2 Byte Input
1M 2 Byte Output
[l 200 Byte In- and Output
200 Byte Input
1 200 6yte Output
Il 32 Byte In- and Output
TR 2> Bute Inma it





image18.png
=0
i) sz
|E] EL6631_Transfer (PRG)
[E] pLc_PrG (PRG)
- @ trmE
= 3 EtherCAT Task (IEC-Tasks)
@] FL6631_Transfer
=43 MainTask (IEC-Tasks)
&) pLc_PRG
3 ({J EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
=438 EX1100 (EX1100 EtherCAT-Koppler (2A E-Bus))
= % () EL6631_0010 (EL6631-0010 PROFINET IO Device)
= 43 ¥ e16631_0010_1 (FL6631-0010)
kY] _l_Byh_Save_lnlByh Slave-In/ Master-Out)
S _1syte Save_mﬂyhﬂave{)utll\hstu-ln)

2 W m emes s L





image19.png
& TwinCAT_PN » PLC 2 [CPU 1214C DC/DC/DC] » & FF3R » Main [0B1]

N B I EEGO LR ICE

SRR FhAE 8
1] | B
e

CASE... FOR... WHILE.. (. . cecion

| =
v BEFR2:
E2ed
1 "R TRIG_DB" (CERK:=MClock dHz")f| [
8 EIF "R_TRIG_DB".Q THEN
4 "Siemens_To_EL6631" := "Siemens_To_EL6631" + 1;
5 |END_IF;
v BEFER3:

E22

o B IPiltta |9 2er




image20.png
= A=

~ 1 TWIinCAT_PN 00~
EEmERE
RER L

- 1[CPU1214CDCIDCIDC] 3 @

MR
& Diagnostic errorintermupt .,
& Main [081]
& Pull or plug of modules [0...
& Rack or station failure [0BS.
& Time error interrupt [0B80]
»EIZx%
>l ShERRI I
»GRCEE
» Ca e iR 2R
R EESRHE
A0 I
PLC_TO_TwinCAT v
< [ >





image21.png
PN/IE_1 (——[—

4e

4.4 0
-
[ MC2 €l6631-0010
CPU 1214C EL6631-001...

 p———




image22.png
3H#EFRE 3 X

ARG BN
it BRR EE fzeriE 7
%Q0.0 FHRE ®@
“Siemens_To_EL6. %QB2

7] TWinCAT_PN 4o~
EORMHRE
o BREFML
» [ PLC_1 [CPU 1214C DC/DC/DC]
~ [ PLC_2 [CPU 1214C DUDCIDC]
I ig&AS
o ELAL
v D EFR
R
4 Diagnostic error interrupt...
& Main [0B1]
4 Pull or plug of modules ...
4 Rack or station failure [0...
4 Time error interrupt [0BSC
» @ RGR
» RIEAK
» b SERIR T A
vErcEE
@ RTHEEE
EOEMHFEER
i

I





image23.png
‘@ Profinet.project - CODESYS
x4 mE WB IR &F @£ 8% I8 =0 =8
BEE& o ) REX (ARSI 9N i3+ (7" |{# | Application [Device: PLCE®) -~ O O ) m

BE v B X | EthercaT Master | ¥ EL6631C
Profinet M| Dev

pplication.EL6631_Transfer

@ e
= B0 pLoiBiE # SIEMENS_InPut_Data
e # SIEMENS_OutPut_Data
i =z » nvalue
[£] EL6631_Transfer (PRG)

# @ CountTON

PLC_PRG (PRG)

- -
CountTON (INEGNEN:= NOT ClockHZ.OFENEH, PT_ T J:= T415);

HEE B
= 3¢ EtherCAT Task (IEC-Tasks) 2 Clockiz (INEGNEN:= CouncTON.QNENEN, PT[ Wis  J= TélS):
3
2 a ﬁ.m‘_" B  4|o IF CountTON.QEENEN = TRUE THEN
= G MainTask (IEC Tasks) 5 STEMENS_OutPut_Data[igd] := 100;
) ric_pre = ¢ EusE
= ({) EtherCAT Master (EtherCAT Master) 7 SIEMENS_OutPut_Data[i®] := 0;
=318 EX1100 (EK1100 EtherCATKoppler (24 E-Bus)) : END_IF
=4 (i) EL6631_0010 (EL6631-0010 PROFINET IO Device) 10

=3 ) EL6631_0010_1 (EL6631-0010)
3 () _1_Byte_Slave_In_Master_Out (1Byte Slave-In/ Master-Out)
3@ _1_Byte_Slave_Out_Master_In (1Byte Slave-Out/ Master-In)
33 SoftMotion General Axis Pool

R 0 AEE AR ke




image24.jpg




image1.jpeg
BECKHOFF




