根据CRC判断EtherCAT网线接触问题

情况一：

EK1110与EK1100之间的网线，4跟通讯线中，有一根短时间内的接通和断开，

频率特别快的通断，

可以判断出问题点：
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（1）EK1110的CRC的B口，数值增加的不是很快。
EK1100的A口CRC，增加的很快；

（2）TwinCAT system Manager中，所有模块的状态都是OP。

（3）Tcsyslog中，没有任何的信息。
（4）state值，为0x0108(264)

情况二：
EK1110与EK1100之间的网线，4跟通讯线中，有一根短时间内的接通和断开，

快速的通断，可以判断出问题点：
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（1）EK1110的CRC的B口，数值增加的很快。
（2）TwinCAT system Manager中，所有模块的状态都是OP。

（3）Tcsyslog中，连续的Frame missed 10 times。

情况三：

EK1110与EK1100之间的网线，4跟通讯线中，有一根线断开，长时间之后再接通，可以判断出断线点。
见视频文档。

过程如下：

（1）所有的模块状态都变为：ERR OP NO_COMM；
（2）主站找到断线的地方，EK1110的状态变为了 OP LNK_MIS B；断线之后的模块，状态为INIT NO_COMM；

（3）断线恢复之后，EK1110的状态变为了 OP；断线之后的模块，状态为INIT ；

