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TwinCAT 3软件与威纶通触摸屏的ADS通讯

	
摘  要：本文主要讲述倍福Canopen扩展接口M510 与西门子PN/CAN-Link之间的通信配置方法。


	
关键字：Canopen通信、M510扩展接口、西门子PN/CAN-Link

	
附  件：
	序 号
	文件名
	备注

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	




	

	
免责声明：
我们已对本文档描述的内容做测试。但是差错在所难免，无法保证绝对正确并完全满足您的使用需求。本文档的内容可能随时更新，也欢迎您提出改进建议。


	参考信息：







Beckhoff China技术文档




文档内容可能随时更新
如有改动，恕不事先通知


[bookmark: _Toc1469877]软硬件版本
[bookmark: _Toc1469878]倍福Beckhoff
[bookmark: _Toc1469879]控制器硬件
Cx9020-0111-M510
[bookmark: _Toc1469880]控制软件
TwinCAT 2.1 Build 2302
SIEMENS的 PN/CAN‐Link 从站模块
[bookmark: _Toc1469884]准备工作
[bookmark: _Toc1469885]网络接线
在该网络中，选用 Beckhoff 的 M510 作主站，节点号默认为 127，选用 SIEMENS
的 PN/CAN‐Link 模块作从站，节点号为 1，波特率为 500K，传输类型为 1，同步
信号 10ms.
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[bookmark: _Toc1469891]操作步骤
3.1 CANopen 配置 
扫描到从站节点 CANnode,并通过下载从站 PN/CAN‐Link的 EDS文件导入 PDO,
设置传输类型为 1，通信周期为 10ms, 关联相关变量 
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3.2 通信异常现象
点击激活配置，运行后，通信异常，通过 CAN Monitor 功能截获报文如下：
[image: ]
通过分析报文，发现报文中只有 TxPDO 的 COB‐ID,但是无数据（特别注意：
此处是无数据，而不是数据为 0），此为异常情况，经过多次测试，仍为此现象。
3.3 分析启动报文
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通过对比上述两个启动报文，发现情况如下：
1）在正常的启动过程中，主站会通过 SDO 获取 PDO 的通信参数 1400,1800
以及子索引的信相关信息，以及 PDO 的映射参数 1600， 1A00 以及其索引的相关
信息。
2）而在本次测试中，主站仅询问了从站的 PDO 通信参数，而没有询问映射
参数，导致不知道每个 PDO 的数据长度，以及对应的数据输入区，所以截获的
报文数据区为空。
经过分析，认为可能是西门子 PN/CAN 模块与常见 CANopen 模块有差异，
西门子的 PN/CAN 模块不能自动将数据映射到数据输入输出区域，需要在从站节
点的属性里进行配置。
3.4 解决办法
具体操作如下：
选中从站节点 PN/CAN Link,在右边 SDOs 下的配置全部删除。
点击 Create PDO Par,框内会出现 PDO 的参数（注意检查:确实仅有通信参数，
而缺少映射参数）
手动添加映射参数 1600,1A00 的相关参数(注意顺序，应使用 Insert,将映射
参数放置通信参数的前面)，子索引依次为 0,1,2,3,4,0.注意，必须按照此顺序来，
否则会出错。具体参数必须与从站的 EDS 文件完全符合。
请务必严格按照以下顺序添加!!!：
(1). 添加 1A00 的 Subindex 0,的 Length 及 Value,注意此处的 Value 必须为 0.
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(2). 根据 EDS 文件添加 1A00 的 Subindex 1 的 Length 及 Value.
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(3) . 根据 EDS 文件添加 1A00 的 Subindex 2 的 Length 及 Value.
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(4). 根据 EDS 文件添加 1A00 的 Subindex 3 的 Length 及 Value.
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(5). 根据 EDS 文件添加 1A00 的 Subindex 4 的 Length 及 Value.
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(6). 根据 EDS 文件添加 1A00 的 Subindex 0 的 Length 及 Value.
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至此， TxPDO1 的映射参数手动添加完毕，其余的 TxPDO 按照此方法添加(1A01， 1A02...
本次测试中添加至 1A08)。 RxPDO 的映射参数按照 EDS 文件 1600 的相关索引区域.(本次测试中，添加至 1604)。
3.5 验证
激活配置，启动运行，通过变量检测数据收发正常。截取启动报文中包含了 PDO 映射
参数的 SDO 通信报文如下：
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至此， Beckhoff 的 M510 模块与 SIEMENS 的 PN/CAN‐Link 通信问题得以
解决，希望对大家能有一点点帮助。
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