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	摘  要：
本文主要介绍了使用TwinCAT 3，通过SDO启动列表，对CanOpen从站配置PDO数据的方法。
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[bookmark: _Toc149144596] 软硬件版本
[bookmark: _Toc121333884][bookmark: _Toc149144597]倍福Beckhoff
[bookmark: _Toc121333885][bookmark: _Toc149144598]硬件
嵌入式控制器：CX2030（IMG版本：TC31_B4024.25），EL6751 CanOpen主站模块，
ABB ACS800变频器主板及对应RCAN-01 CanOpen接口模块。
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[bookmark: _Toc121333886][bookmark: _Toc149144599]控制软件
笔记本TwinCAT 3.1 Build 4024.47版本
ACS 800变频器EDS文件

[bookmark: _Toc121333887][bookmark: _Toc149144600]操作步骤
使用CanOpen进行主从PDO通讯，有两种方式。第一种：使用从站的软件对从站配置好PDO后下载到从站内，生成对应的EDS文件给主站，主站直接扫描，略做常规配置即可；第二种：从站使用默认的PDO，在主站侧使用SDO启动列表按需配置从站PDO。第二种方式的优点是统一性好，只用在软件种配置一次，对批量设备会节省操作，本文主要介绍的是第二种方式的配置。
[bookmark: _Toc149144601]添加CanOpen从站
将ACS800变频器的CanOpen接口与EL6751接口连接，注意两端都要加入120Ω的终端电阻，ACS800的EDS文件复制到笔记本C:\TwinCAT\3.1\Config\Io\CANopen文件夹下。之后将电脑连接到控制器，扫描添加EtherCAT模块和CanOpen设备。选择波特率后自动扫描或手动添加变频器(手动添加的话需注意要与从站Node ID一致)。
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[bookmark: _Toc149144602]配置PDO列表
右键点击从站，可插入TxPDO和RxPDO，右键点击PDO下的Inputs或Outputs，可插入变量。根据需要配置对应的PDO和变量。
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[bookmark: _Toc149144603]配置SDOs列表
SDOs列表内默认会有些0x18xx与0x14xx数据的配置，首先在“CAN Node”标签页中把
“Automatic PDO Parameter Download”选择取消，取消后SDOs列表为空。
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查阅EL6751的CanOpen使用手册，对于配置PDO有比较严格的流程要求，步骤按下图，详细可看链接：
https://infosys.beckhoff.com/content/1033/el6751/2519207947.html?id=3579741050892150445
[image: 图形用户界面, 文本, 应用程序

描述已自动生成]
a) 如果没配置SDOs，直接激活配置运行后，在Online标签页Advanced中加载对于Eds文件，在线监控没配置的PDO(18xx或14xx)，会发现默认值是0x800006E0，转化为二进制后可以看到bit31为True。
按文档第一条，对用到的几个PDO设置初值为0x800006E0，0x1800对应TxPDO1，0x1805对应TxPDO6，0x1814(14十进制对应的是20)对应TxPDO21，0x1815对应TxPDO22，0x1816对应TxPDO23；0x1400对应RxPDO1，0x1405对应RxPDO6，0x1414对应RxPD21
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b) 14xx和18xx包含以下信息，按需要对Sub2的“Transmission Type”配置，255代表异步通讯，1-240代表循环同步。按需要对Sub5的“Event Time”配置，代表最小通讯间隔,单位ms。
[image: 图形用户界面, 文本, 应用程序

描述已自动生成][image: ]
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描述已自动生成]
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c) 按文档第二条，将0x1Axx和0x16xx的Sub0设置为0，开启PDO配置；按文档第三条，对0x1Axx和0x16xx的Sub1.. Sub n内容进行设置，如0x1A15的长度为4，代表4个Byte，数值为0x40011110，配合Sub1代表TxPDO22的第一个PDO参数为列表4001参数组从子索引11内容，10代表16进制。
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[image: 表格

描述已自动生成]
d) 按文档第四条，将0x1Axx和0x16xx的Sub0设置为对应PDO下的参数个数，如TxPDO6下有2个参数，0x1A05设置为2，TxPDO21下有4个参数，0x1A14设置为4.
[image: ]
e) 按文档第五条，将0x14xx和0x18xx的Sub1设置为标识符(Cob ID)。点击TxPdo N或Rx PDO n右侧PDO标签， 查看里面的COB ID。
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描述已自动生成]
f) SDOs配置结束，保存项目，激活配置。
[bookmark: _Toc121333891][bookmark: _Toc149144604]运行
展开Box7下Inputs，查看 NodeState为0(No Error)，查看Box7右侧的Diag，也显示No Error。点开online，发现对应1Axx或16xx下的内容已经是SDOs列表中配置的内容。对PDO数据读写，通讯正常
单独对变频器断电或与控制器一起断电，多次更换新RCAN-01 CanOpen通讯卡，上电，当Box7 显示No Error，代表新卡已经被SDOs列表初始化成功，PDO数据读写正常。
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9-pin Sub-D sockets with the following pin assignment.
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PDO transmission types: Parameterization

The PDO transmission type parameter specifies how the transmission of the PDO is triggered, or how received PDOs are handled.

Transmission type  Cyclical Acyclical Synchronous  Asynchronous ~ Only RTR
0 X X

1240 X X

241251 - reserved -

252 X

253

254, 255

The type of transmission is parameterized for RXPDOS in the objects at 0x1400ff, sub-index 2, and for TXPDOS in the objects at 0x1800ff, sub-index 2.




image12.png
General CANNode SDOs ADS Diag Online

Obj.idx  Sub.idx Length  Value (d.. Value (hex)

0x1405 1 4 2147485...  0xB00006E0
0x1414 1 4 2147485...  0xB00006EQ
0x1800 2 1 255 OxFF
0x1805 2 1 255 OXFF
0x1814 2 1 255 OXFF
0x1815 2 1 255 OXFF
0x1816 2 1 255 OXFF
0x1400 2 1 255 OXFF
0x1405 2 1 255 OXFF
0x1414 2 1 255 OxFF
0x1a05 0 1 0 0x0

0x1a05 1 4 1614872... 0x60410010





image13.png
Obj.idx  Sub.idx Length  Value (d... Value (hex)
0x1800 5 2 200 0xC8
0x1805 5 2 200 0xC8
0x1814 5 2 200 0xC8
0x1815 5 2 200 0xC8
0x1816 5 2 200 0xC8
0x1400 5 2 200 0xC8
0x1405 5 2 200 0xC8
0x1414 5 2 200 0xC8
0x1a15 0 1 0 0x0





image14.png
General CANNode SDOs ADS Diag Online

Obj.idx  Sub.idx Length  Value (dec) Value (hex)
0x1405 2 1 255 OxFF
0x1414 2 1 255 OxFF

0x1a05 0 1 0 0x0

0x1a05 1 4 1614872592 0x60410010
0x1a05 2 4 1073814288 0x40011B10

3

Ox1al4 1 4 1073807888 0x40010210
Oxlal4 2 4 1073808400 0x40010410
Ox1al4 3 4 1073809168 0x40010710
Oxlal4 4 4 1073809680 0x40010910
0x1800 5 2 200 0xC8
0x1805 5 2 200 0xC8





image15.png
General CANNode SDOs ADS Diag Online

Obj.idx  Sub.idx Length  Value (dec) Value (hex) B
0x1405 5 2 200 0xC8

0x1414 5 2 200 0xC8

Ox1al5 0 1 0 0x0

0Ox1al5 1 4 1073811728 0x40011110

0Ox1al5 2 4 1073812240 0x40011310

0Ox1al5 3 4 1073812496 0x40011410

0Oxlal5 4 4 1073814288 0x40011B10

1 4 1073815056 0x40011E10

oxlale 2 4 1073818384 0x40012810

oOxlals 3 4 1073943568 0x40031410
4 4

1073944848 0x40031910





image16.png
General CANNode SDOs ADS Diag Online

Obj.idx  Sub.idx Length  Value (dec) Value (hex) B
Ox1al6 1 4 1073815056 0x40011E10

Oxlale 2 4 1073818384 0x40012B10

Ox1al6 3 4 1073943568 0x40031410

0Oxlal6 4 4 1073944848 0x40031910

0x1605 0 1 0 0x0

0x1605 1 4 1614807056 0x60400010

0x1605 2 4 1614938128 0x60420010

e

0x1614 1 4 1074531600  0x400COD10
0x1614 2 4 1080230416 0x40630210
TxTa05 0 T 52
oxlal4 0 1 4 0x4





image17.png
General CANNode SDOs ADS Diag Online
Obj.idx  Sub.idx Length  Value (dec) Value (hex)
0x1605 1 4 1614807056 0x60400010
0x1605 2 4 1614938128 0x60420010
0x1614 0 1 0 0x0
0x1614 1 4 1074531600 0x400C0OD10
0x1614 2 4 1080230416 0x40630210
0x1a05 0 1 2 0x2
Oxlal4 0 1 4 0x4
0Ox1al5 0 1 4 0x4
Oxlale 0 1 4 0x4
0x1605 0 1 2 0x2
0x1614 0 1 2 0x2
0x1805 1 4 391 0x187





image18.png
R SESRETER(Ctrl+) P~

57552 TwinCAT Project92"(1 ANRE)
| TWinCAT Project92

(@l sYsTEm

[2] MOTION

& AnALYTICS
o
4 *% Devices
= Device 1 (EtherCAT)
4 4R Device 2 (EL6751)

% image

Inputs.
4 M Box1

> i Inputs
B Outputs

> Bt TxPDO 6

> BT TxPDO 21

b Bt TxPDO 22

TXPDO 3
COBld: 903 0x387
[JExt. frame (29Bit Id - CAN 2.0B)
Trans. Type: 255 (async)
Modulo: 0
Inhibit Time: 0
Length: 8
Event Time: 0

[ pisable checking of PDO length

[JPDO-Toggle/PDO-State

PDO-Control





image19.png
General CANNode SDOs ADS Diag Online
Obj.idx  Sub.idx Length Value (d.. Value (he..
0x1a05 0 1 2 0x2
Oxlal4 0 1 4 0x4
0Ox1al5 0 1 4 0x4
Oxlale 0 1 4 0x4
0x1605 0 1 2 0x2
0x1614 0O 1 2 0x2
0x1805 1 4 391 0x187
0x1814 1 4 647 0x287
0x1815 1 4 903 0x387
0x1816 1 4 1159 0x487
0x1405 1 4 519 0x207
0x1414 1 4 775 0x307





image20.png
B~ o-a - "
QE-|o-3 [k E‘ L General CANNode SDOs ADS Diag Online
TS FETERR(Clrl+) P~

4 = Device 1 (EtherCAT) - Update List [ Auto Update ingle Update []Show Offline Data

s
a5 image Advanced... C\Users\nerocui\Desktop\ZMJ_ABB.eds
%2 Image-info &

b 2 Syncunits Add to Startup.. Online Data Module OD (AoE Port): [0

> i Inputs

> Outputs Index  Name Flags  Value

> i InfoData + Transmit PDO 23 Param.. RW  >5<

b [§ Term1 (EK1200)

Transmit PDO 1 Mapping RW >1<
Transmit PDO 6 Mapping RW >2<
Transmit PDO 21 Mappi... RW >4<
PDO Mapping Entry 1 RW  0x40010210 (1073807888)
PDO Mapping Entry2 ~ RW  0x40010410 (1073808400)
PDO Mapping Entry 3 RW  0x40010710 (1073809168)

4 <if Device 2 (EL6751)
%% Image

Inputs.

> 2 Box 1(GBMM)

4 M Box7 (LBP)

b i Inputs "
B Outputs PDO Mapping Entry 4 RW 0x40010910 (1073809680)
4 1f ™XPDO6 = Transmit PDO 22 Mappi... RW >4<
4 T inputs. PDO Mapping Entry 1 RW  0x40011110(1073811728)
# StateWord PDO Mapping Entry2 ~ RW  0x40011310 (1073812240)
# AppMode PDO Mapping Entry 3 RW  0x40011410 (1073812496)
4 1t TxPDO 21 PDO Mapping Entry4 ~ RW  0x40011B10 (1073814288)
4 0 Inputs B Transmit PDO 23 Mappi... RW >4<
#1 Var 265 PDO Mapping Entry 1 RW  0x40011E10 (1073815056)
#1 Var 266 PDO Mapping Entry2 ~ RW  0x40012B10 (1073818384)
#1 Var 267 PDO Mapping Entry 3 RW  0x40031410 (1073943568)
#1 Var 268 PDO Mapping Entry4 ~ RW  0x40031910 (1073944848)

> Bf TxPDO 22 # 200A:0 Vendor Specific Alarm C... RW >5<




image21.jpg




image1.jpeg
BECKHOFF




