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	EL3204测量偏差及EL3154测量波动原因分析及参考解决办法





	概  述



	通过客户现场使用情况看，部分客户反映出现EL3204测量RT100传感器有较大偏差及EL3154测量波动在±0.1mA，对此进行分析并提出建议。
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EL3204测量偏差及EL3154测量波动解决办法
1、 EL3204热电阻测量温度偏高
实际情况：RT100传感器测试出来温度偏高2~3℃。
测试环境：试验室外。
测试硬件及设备：低温炉，CX8090控制器，EL3204模块（现场已有的，两线制接口），EL3202模块（三线制接口），如图3。
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图3	测试环境及硬件
原因分析：现场采用的RT100传感器为三线制，但EL3204模块为两线制，因此现场接线实际上是将三线制传感器将两线制用。由于三线制本身相通的第三根线能够屏蔽由于RT100传感器线长带来的电阻对测量的影响（图4.1），因此，采用两线制接法之后（图4.2），实际上传感器线长就对测量的精度有影响（三线制能否屏蔽该影响），现场的RT100传感器很多都是3~4m长度，因此，温度测量会有偏移也是正常。
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图4.1	三线制接法			图4.2	两线制接法
测试验证：通过EL3204测量，温度偏移会有2；通过EL3202测量，温度偏差±0.1℃，测试结果表1。
表1 RT100测试验证结果
	恒温条件
	实际温度
	EL3204（2线制接法）
	EL3202（3线制接法）

	低温/℃
	23.8
	25.9
	23.9

	高温/℃
	95.3
	97.4
	95.4


建议：1、上位界面作偏移补偿；2、EL3204模块内部Coe参数做用户偏移补偿，此功能也是为两线制传感器带来的偏差作补偿功能。设置如下图5所示。
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图5	EL3204模块硬件测量偏移设置
2、 EL3154（4-20mA）压力采集波动偏大
问题描述：大量EL3154模块存在一定幅度信号波动，压力范围0-250kPa量程范围内波动2kPa，换算为电流波动为±0.1mA左右，这种情况是不正常的。根据现场测试，恒压条件下，目前模块波动的确存在±0.1mA情况。
原因分析：一般情况下波动均与现场EMC干扰有关。EL3154模块在良好的接地和规范接线条件下精度能够做到0.00x mA跳动，一般情况也有0.01mA精度。我检查了现场的接线和接地，发现部分不规范及漏接情况和模块设置问题。主要包含以下几个位置：
1. 电源接线目前是Up和Us分离供电，但EL9410的E-Bus电源接的外部电源，EL9410模块供电直接接的EK1100 E-Bus供电端子，这里存在问题，建议改为下图6所示：


图6 供电接线图
2. EK1100 PE端子未接地；
3. EL9410 PE端子未接地；
4. DIN rail为接地；
5. 房间内接线箱外壳未接地；
6. 部分模块未开启硬件滤波功能。
针对上述出现的情况，我找到外部机柜的接地螺栓，将EK1100的PE口及EL9410的PE口接到该接地螺栓上，并开启了模块的硬件滤波功能。结果发现数值波动缩小到±0.015mA左右，实际对应250kPa的量程，观测误差应该是在±0.25kPa左右，情况有较大改善。
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