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EL6080的使用

	
摘  要：EL6080是倍福的用于掉电保持的NovRAM模块。此模块与传统的NovRAM（CX9020自带NovRAM，FCxxxx cards with NOV-RAM等）有一些区别。
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	备注
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	1_EL6080_Acyclic_6000byte_tc2.rar
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	2_EL6080_Cylic_Sample_TC2.zip
	

	3
	3_EL6080_Cylic_1250byte_TC2.rar
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文档内容可能随时更新
如有改动，恕不事先通知

前言
EL6080具有128kbyte的NovRam空间可供使用。使用方式分为循环和非循环两种模式。
循环模式下最大只有1280byte。
[image: ]
使用方式
非循环模式（acyclic access）
设置NovRAM空间
[image: ]
第一个word是NovRAM区的个数，0x0100，实际上是 0x0001.
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第二个word及以后就是NovRAM空间的大小。 最好点一下 Hex Edit，校正一下格式。

刷新CoE
1. 激活TwinCAT.
[image: ]

双击All Objects,然后点击 确定。
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查看NovRAM数据区
Coe的 0x2000 就是实际存放NovRAM的区域。

PLC程序读写NovRAM区域
最终程序是通过FB_EcCoESdoWriteEx，FB_EcCoESdoReadEx来读写NovRAM来达到掉电保持数据的。
需要注意的是，读写数据 需要和NovRAM大小匹配。
详情见 附件程序 1_EL6080_Acyclic_6000byte_tc2.rar。


循环模式（cyclic access）
理论上 循环模式下，可以存1280个数据。
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大于这个数据会报buffer过大错误。
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查看Coe  0x1000,0x1F00.其中0x1000为读区域，0x1F00为写区域，大小为0xF00(3840), 3倍buffer的话，就是1280个byte。但是在实际使用过程中，设置为 1280byte或者1279byte都会报错，设置到1250byte是没有问题的。
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详细使用过程中，注意时序和总线状态。
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例程1：2_EL6080_Cylic_Sample_TC2.zip
定义自定义结构体用于做读写数据。
(1) 编写简单程序，分别定义I*和Q*的变量，例程中定义了两个结构体变量input和output，分别声明为I和Q型变量（如下图）；
[image: ]
并建立简单的Visualization画面，便于修改变量值（如下图）；
[image: ]
(2) SystemManager中导入PLC的tpy文件，然后对EL6080的input和output中分别创建一个结构体变量（如下图）；
[image: ]
(3) 将TPY中的各变量分别对应Link到EL6080的status、input、output、ctrl（如下图）；
[image: ]
(4) 激活配置，下载程序，并CreateBootProject；
(5) Visualization界面中设置结构体变量的数据，则可以发现程序自动将output变量的值赋值到input变量中；
(6) 将控制器断电，重新上电后，Login，此时若input中仍保持断电前的数据，则表明EL6080数据保存功能正常，反之则说明该EL6080的数据保存功能有问题。

例程2：3_EL6080_Cylic_1250byte_TC2.rar
编写程序部分，分别定义I*和Q*的变量，如下：
[image: ]
SystemManager中导入PLC的tpy文件，然后对EL6080的input和output中分别创建一个结构体变量（如下图）；
[image: ]
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Cyclic operation with handshake, recommended operating sequence:

1. Output the input data to the terminal: set ControlWord = 1
2. Once the terminal has successfully adopted the data, StatusWord = 1 is retumed.

5. SetGontoWord -0

4. Wait until StatusWord = 0 is retumed; the terminal is then ready for a new write access operation.

1
Contral
0

1

Status.

0

Fig. 138: Cyclic operation with handshake
Typical example of a measurement for a cyclic write process according to the sequence described above
(Beckhoff reserves the right to make unannounced amendments)

+ 20 bytes: 200 ps

+ 1250 bytes: 25 ms.
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