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TwinCAT3如何通过替换文件来更新控制器程序

	
摘  要：本文针对客户提出希望能够通过替换控制器硬盘内的文件，来实现修改基于TwinCAT3控制器的程序及硬件配置。本测试基于华东区技术工程师况云龙编写第一版测试文档的基础上进行修改。
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[bookmark: _Toc42869050]只做程序修改的更新方法
[bookmark: _Toc42775926][bookmark: _Toc42868715][bookmark: _Toc42869051]软硬件版本
嵌入式控制器：CX5020-0115（CE操作系统，32位，TwinCAT3.1.4024）
编程电脑TwinCAT软件：TwinCAT 3.1 Build 4024.7
[bookmark: _Toc42775927][bookmark: _Toc42868716][bookmark: _Toc42869052]测试目的
控制器原程序控制两盏LED灯交替闪烁，频率为1秒。
[image: ]
编程电脑离线更新后程序控制两盏LED灯交替闪烁，频率为50ms。
[bookmark: _Toc42775928][bookmark: _Toc42868717][bookmark: _Toc42869053]测试步骤
(1) 编程电脑修改程序，并编译。
[image: ]
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(2) 找到程序所存的路径，编程电脑的D:\TC3程序\TwinCAT Project146路径下，并选择对应系统平台TwinCAT RT(x86)
[image: ]打开文件夹下的PLC文件夹，找到需要替换的三个文件：
[image: ]
(3) 控制器断电，拔出内存卡，使用读卡器，在编程电脑中打开：（本次测试读卡器为G盘）
将D:\TC3程序\TwinCAT Project146\TwinCAT RT(x86)\Plc  文件夹的中三个替换文件复制到：G:\TwinCAT\3.1\Boot\Plc完成替换，如下图。
[image: ]
(4) 替换完成后，内存卡插回控制器上电。
(5) 开机完成后，TwinCAT自动运行，当前闪灯频率为50ms
[bookmark: _Toc42869054]程序和硬件配置修改的更新方法
[bookmark: _Toc42775930][bookmark: _Toc42868719][bookmark: _Toc42869055]软硬件版本
嵌入式控制器：CX5020-0115（CE操作系统，32位，TwinCAT3.1.4024）
编程电脑TwinCAT软件：TwinCAT 3.1 Build 4024.7
[bookmark: _Toc42775931][bookmark: _Toc42868720][bookmark: _Toc42869056]测试目的
控制器原程序控制两盏LED灯交替闪烁，频率为50ms。
[image: ]
编程电脑离线更新后：使用EL3204通道一上的电位器来做闪烁频率的调节，除了要修改代码也要修改硬件配置。
[bookmark: _Toc42775932][bookmark: _Toc42868721][bookmark: _Toc42869057]测试步骤
(1) 编程电脑修改程序，并编译。
[image: ]
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(2) 硬件配置部分：完成变量绑定。
[image: ]
(3) 做完上述操作后，需要Build Solution
[image: ]
(4) 找到程序所存的路径，编程电脑的D:\TC3程序\TwinCAT Project146路径下，并选择对应系统平台TwinCAT RT(x86)
[image: ]
需要替换一个配置文件和PLC文件夹下三个文件： 
[image: ]A

[image: ]B

(5) 控制器断电，拔出内存卡，使用读卡器，在编程电脑中打开：（本次测试读卡器为G盘）
分别：
将D:\TC3程序\TwinCAT Project146\_Boot文件夹下的CurrentConfig.xml（图A）放入对应路径：G:\TwinCAT\3.1\Boot
[image: ]
将D:\TC3程序\TwinCAT Project146\_Boot\Plc文件夹下的Port_851.app  Port_851.autostart  Port_851（图B）放入对应路径：G:\TwinCAT\3.1\Boot\Plc
[image: ]
(6) 替换完成后，内存卡插回控制器上电。
(7) 开机完成后，TwinCAT自动运行，实现使用电位器进行调节小灯闪烁频率的功能。
[bookmark: _Toc42869058]量产拷贝新机的方法
[bookmark: _Toc42775934][bookmark: _Toc42868723][bookmark: _Toc42869059]软硬件版本
嵌入式控制器：CX5020-0115（CE操作系统，32位，TwinCAT3.1.4024）
编程电脑TwinCAT软件：TwinCAT 3.1 Build 4024.7
[bookmark: _Toc42775935][bookmark: _Toc42868724][bookmark: _Toc42869060]测试目的
利用拷贝编译文件的方式，将使用电位器进行调节小灯闪烁频率的程序下载进一台全新的控制器当中。
[bookmark: _Toc42775936][bookmark: _Toc42868725][bookmark: _Toc42869061]测试步骤
(1) 找到程序所存的路径，编程电脑的D:\TC3程序\TwinCAT Project146路径下，并选择对应系统平台TwinCAT RT(x86)
[image: ]
(2) 控制器断电，拔出内存卡，使用读卡器，在编程电脑中打开：（本次测试读卡器为G盘）
将D:\TC3程序\TwinCAT Project146\TwinCAT RT(x86)  文件夹的所有文件，复制到G:\TwinCAT\3.1\Boot
[image: ]
(3) 替换完成后，内存卡插回控制器上电。
(4) 开机完成后，TwinCAT自动运行，实现使用电位器进行调节小灯闪烁频率的功能。


[bookmark: _Toc42869062]量产拷贝新机时的授权问题
如果希望在量产拷贝新机时自动激活授权，客户需采用如下方法：
1） 采用Dongle 模块EL6070-0033（预激活授权版本），此时授权绑定Dongle模块而非控制器；
2） 在现有项目的License选项中，勾选Update license cache using dongle content on startup复选框（如下图）
[image: 图形用户界面, 文本, 应用程序

描述已自动生成]
3） 按照前述步骤复制BOOT文件之后，断电重启系统。第一次重启时，系统会将授权文件从EL6070-0033模块复制到控制器中，故第一次重启完成后系统会处于配置模式（TC蓝灯），此为正常情况。启动完成后再次断电重启，系统即可正常运行。
FAQ
1. 此方法也可用于WES7操作系统的控制器。
2. 若控制器硬件配置不一致，如从CX5020换成CX5130，无法通过复制文件方式更新程序。
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