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摘  要：本文主要描述了C++基于R3IO技术，实现与Twincat2软件间的数据交互之操作配置步骤。
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附  件：
	序 号
	文件名
	备注

	1
	mmsystem.h
	

	2
	Task1ms.h
	

	3
	Task10ms.h
	

	4
	TCatIoApi.h
	

	5
	TCatIoDrv.dll
	

	6
	TCatIoDrv.lib
	

	7
	TCatIoW32API.h
	

	8
	WINMM.LIB
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2操作步骤
1、本文档基于information上如下位置处所示内容。
[image: ]
2、本测试中用到的C++头文件、动态库、静态库...文件。
[image: ]
3、本测试是基于VS2008，且需要Twincat2程序与C++程序运行于同一控制器上。
4、在VS2008中新建win32控制台应用程序<默认选型新建即可>。
[image: ]
5、将information中代码拷贝到新建项目的.Cpp文件中。
[image: ]
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7、将步骤2中提到的文件拷贝到新建工程中。
[image: ]



8、将拷贝过来的文件添加到项目中。
[image: ]
9、编译工程出现如下所示错误。
[image: ]
10、新建twincat工程，在additional Tasks中手动添加任务。
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11、参照Task1ms.h、Task10ms.h中的内容，对新建的Twincat任务添加输入输出变量，以及修改任务名字、周期时间。
[image: ]
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12、从Twincat中导出headfile到工程中，覆盖之前的Task1ms.h、Task10ms.h<弹出的对话框点全是>。
[image: ]

12、之前编译时存在的错误依然存在。
[image: ]
13、双击错误，定位到具体代码，修改变量为实际的名字。
[image: ]
修改后再编译只存在一个错误了。
[image: ]
14、由于IoDeviceState变量暂时不知道应该在何处定义，且如何获取实际值，故而暂时屏蔽不用。
[image: ]
15、屏蔽后再编译，可顺利生成工程。
[image: ]
16、激活运行Twincat工程以及运行C++工程。
[image: ]
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17、成功运行后可以看到Twincat中有如下所示信息。
[image: ]
18、依照C++中代码所示，当在Twincat中置位AnalogIn时，AnalogOut也出现相对应的值。
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= @ Configuration
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TwinCAT Sample Program

LLLLITTIILLLLITTIILLL00TTIIL L0007 TII 000071 TITL007 711 I100777011770077711111771]
/7

// Beckhoff Automation

/7

// TWinCAT® I/0O sample program

/7
LILLTTTITLLLLITTITLLLL LTI L L0007 II L0071 III00 71T I0077011770077711111771]
#include "stdio.h"
#include "conio.h"
#include "windows.h"
#include "mmsystem.h!'
#include "TCatIoApi.h"
#include "Taskims.h"
#include "Taskl0ms.h"

// header file shipped with TwinCAT® I/0
// TWinCAT® System Manager generated
// TWinCAT® System Manager generated

#define IOERR_IOSTATEBUSY 0x2075
#define TASKIMS DELAY 1// ms
#define TASK10MS DELAY 10 // ms
#define DELAY IN_100NS (x) (x*10000)
PTasklms_Outputs PTimsout;

PTasklms_Inputs PTimsIn;

PTask10ms_outputs PT10msout;
PTaskl0ms_Inputs PT10msIn;

LILLLTTIILLLLLTTIIL LI 00T TIL L0007 II 0000711 II100 071111000070 11770077711111771]
void CALLBACK TimerProcl( UINT uID, UINT uMsg, DWORD dwUser, DWORD dwl, DWORD
aw2 )
{

static int i=0;

long nError;

static _ int64 nLastCpuTime=0, nActCpuTime=0;

TCatIoGetCpuTime ( &nActCpuTime ); // 0.5 ms, filter extra events
if ( (nActCpuTime - nLastCpuTime) > (DELAY_IN_100NS (TASKIMS_DELAY)/2) )
{
nLastCpuTime =nActCpuTime;
// first try to get the inputs and test if input update succeeded
if ( (nError = TCatIoInputUpdate( TASKIMS_ PORTNUMBER )) == 0 )
1{




image3.png
88 - BaRE -

| » RequiredDocument

#= -

SESYER

e e
b TR
- s
& BmBENNE

sEr
Lo
LR

R
& AR (C)

B

[n] mmsystem
[n] Taskims

[n] Task10ms

[h] TCatloApi

<) TCatloDrv.dll
% TCatloDrv

[h] TCatloW32API
“d WINMM

[E2e=E]

2009/12/16 6:08
2019/10/15 17:10
2019/10/15 17:08
2011/5/5 20:38
2002/12/9 10:30
2011/9/26 20:38
2005/3/10 15:50
1998/5/13 0:00

#m

C/C++ Header
C/C++ Header
C/C++ Header
C/C++ Header
RIFERERH R
Object File Library
C/C++ Header
Object File Library

PN

174 KB
1KB
1KB
1KB
45 KB
33KB

2KB
43 KB




image4.png
W JEBYATR - Microsoft Visual Studio

==V

XiEF REE WEV) IRM 86 BOW ZEH)

Ho R R 2" K- I

-1

el el |l

FEmE

MEXEP): BRO:

Visual C++ Visual Studio EZ28581R
ATL Win32 =5l&)

CLR
FRUER
=5

MFC Hazmnes.
maE
£
Win32
Pl
A6IRE

Ewin32 mE

FTRR Win32 BslaiBEFRE

EBRN): Kevin

EEO: Ci\Users\KevinDeng\Desktop\ Kevin

| 0

d published some
os of all topics to





image5.png
XD ®EEO WEY WEE ZAE B0 IBED e sO0W =EHH

) =t

G- @ % Ca@[9 0S5 b Debug v Win32 M) MNP iR

HEs T SYE S 083838527

BEARERSES - R3S v [ X | Kevincpp®|imm| .
BleEA =) v “$maing

[ BESE "Kevin” (1 NRE) Eﬁ Kevin cpp © SESUZMIE AT FFRIAOS o

- 3 Kevin
- B St
[ stdafch
] targetver.h
- & B
¢ Kevin.cpp
¢ stdafx.cpp
ERE
|| ReadMe.txt

#include “stdafx. h"

55/////////////////////////////////////////////////////////////////////////////

7/ Beckhoff Automation
"
// TwinCAT® I/0 sanple program

I
L
#include “stdio. h"

#include “conio. h”

#include “windows. h”

#include “nmsystem. h”

#include “TCatToApi.h” // header file shipped with TwinCATO /0
#include “Taskins.h”  // TwinCAT® System Manager gemerated
#include “TaskiOns.h"  // TwinCAT® System Manager gemerated

#define T0ERR_IOSTATEBUSY 0x2075
#define TASKINS_DELAY 14/ ms
#define TASKIONS_DELAY 10 // ms
#define DELAY_IN_100NS Gc) (e#10000)
PTaskins_Dutputs PTinsOut;
PTaskins_Inputs PTinsIn;
PTaskiOns_Outputs PT10ns0ut;

PTaskiOms Inputs oT10msIn:
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55/////////////////////////////////////////////////////////////////////////////
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#include “stdio.h”

#include “conio. h”

#include “windows.h"
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pT10msOut->DigitalOut_1 = pT10nsIn->Digitalln 1;
pT10msOut->Digital0ut_2 = pT10msIn->Digitalln_2;
// start the I/0 update and field bus cycle

TCatIoOutputUpdate ( TASKIOMS_PORTNUMBER ):
/Y

else

i

printf (“TCatInputlpdate (6d) %d failed with Ox¥x !\n",
TASKIONS_PORTNUMBER, i+, nError );

WMRESULT idTimerl, idTimer2;
timeBeginPeriod(1):

J/ always call TCatTolpen first.
if ( TCatToDpen() == 0 )

{

L e

Svoid main()
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