[image: ]
[bookmark: _Toc348084146]EL5131应用介绍

	
	作者：梁佳华、陈佳溪
职务：华南区 技术支持工程师
邮箱：jh.liang@beckhoff.com.cn
日期：2024-02-01

	摘  要：
工艺需求：根据位置信息进行快速、精确输出数字量。方案：倍福的XFC带时间戳模块可以实现。现有更加经济的方案，使用EL5131位置比较功能进行数字量输出，输出过程不受PLC周期影响，且在不规则运动状态下比XFC带时间戳模块更加精确。
本文默认读者熟悉TC3操作，个别操作不细写。
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[bookmark: _Toc157525663]准备工作
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[bookmark: _Hlk130543296][bookmark: _Hlk130543279][image: ]                            
如上图所示，EL5131的±A/±B接入位置信息（编码器），编码器电源接在Pin5（+）和Pin6(-)，Digital output接输出信号。
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配置模式，扫描IO。
[bookmark: _Toc157525667]变量链接
[image: ]
结构体ST_EL5131，包括EL5131的input/output PDO。


[bookmark: _Toc157525668]代码说明
FB_EL5131_SingleCycle 适用于一个生产周期OUTPUT状态切换次数不多的场景。FB_EL5131_MultiCycle 适用于提前规划好路径的OUTPUT状态切换，切换状态点数理论上不受限制。[image: ]
[bookmark: _Toc157525669]FB_EL5131_MultiCycle
如下图，pstEl5131是引用型指针输入，输入对象是EL5131的PDO信息。bReset是复位功能引脚。bExecute是开始执行信号。bSetRefPos是设置EL5131的PlcToPdo.Set_counter_value信号，rRefPos以参考轴位置(mm)进行初始化，以保证输入位置信息（ST_EL5131_CamData）正确。rScaleFactor脉冲当量。OutputOption选择输出通道。InputOption是EL5131的输出参数设置。pstEL5131_CamData、nSize是输入位置信息组。cNum使用输入位置信息组的对象个数。nActNum当前执行点位。
[image: 图形用户界面, 文本, 应用程序, 电子邮件

描述已自动生成]
功能块引脚参数接入后，先设置bSetRefPos、rRefPos，然后功能块进入到A04_WORK( )，如下图。
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当bExecute，开始执行，先初始化参数A01_Init( )，然后加载一次数据A02_LAOD( )，在READY中，判断跳转的依据是上一步Enable_thresholds_output := TRUE 时，时间戳 TimestampChn1 会变化。在RUN中，nActNum是当前执行的点，_cNum是总点数，若不是8的整数倍个数，则按8的倍数补齐，以保证Number_of_output_events 在运行中不改变。在RUN中的A02_LAOD( )是一直执行的，当点位运行过后则装载下一个点位信息，因此整个ST_EL5131_CamData信息可以连贯装载运行。
[bookmark: _Toc157525670]FB_EL5131_SingleCycle
如下图，FB_EL5131_SingleCycle采用Method实现功能，形参直接通过Method传入。。
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下图是Cyclic( )，旨在获取EL5131捕捉到的位置信息的正反转状态。放在程序前面一直执行该代码。
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	下图是Init( )和Reset( )，初始化/复位参数以及模块参数。
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下图是SetRefPos( ) ，设置模块的Set_counter_value值。
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下图是RUN( )，即把pstEL5131_CamData数据（8个点位置信息）装载（NOT _nMem.1），运行（_nMem.1）。
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实际调用如下图。
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» L bReset := FALSE;
Cyclic END_IF
34 Init
Reset IF bSetRefPos
Run 33 AND_THEN NOT £bELS131_SingleCycle.SetRefPos (TRUE, rSetRefPos)
34 SetRefPos 8 3 THEN
35 bSetRefros := FaLsE;
4 (7] FB_ MEM_TO_DATA ST EL5131_CamData (FB) 3¢ evo_tr
get_bBackward a7
34 get_bOutputState 38 IF bInit
get_bvaild 39 AND_THEN NOT £bELS131_SingleCycle.Init (TRUE)
. 5 40 THEN
get_nDuration 41 bInit FALSE;
34 get_rPos 2 END_IF
MAIN (PRG) a3
3 VIsus 44 IF bRun
2 EL5131_EtherCatMasterSample.mc :Z AND_THEN NOT £bEL5131_SingleCycle.Run (TRUE,ADR(arDataSingle),SIZEOF (arDataSingle)) // I<=arDataSingle<=§
s THEN
b g5 PlcTask (PlcTask) Pt brun R
b O EL5131_EtherCatMasterSample Instance 1 END_IF
| SAFETY 13
| C++ 50 END_IF
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