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AX8000驱动第三方电机的调试流程

	
摘  要：在许多应用中需要AX8000来驱动第三方电机，本文描述AX8000的操作流程。
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[bookmark: _Toc190182082]功能简介
AX8000可以用来驱动3相永磁同步旋转伺服电机、3相永磁同步直线电机、带反馈的异步伺服电机。在许多应用中，需要AX8000驱动非Beckhoff电机，相应的操作将在本文描述。
[bookmark: _Toc190182083]第三方电机文件
第三方电机文件可通过DriveManager 2来创建。
[bookmark: _Toc190182084]通过DriveManager 2创建电机文件
AX8000可以选择使用DriveManager 2自行创建电机文件。只需点击选择“Third party/Manual input”，在这里可以像使用电机文件生成工具TcMotorDataFileGenerator一样输入电机的参数。
使用右上方的”Export”和”Import”按钮，可以导出和导入文件，该文件是一个*.dmmotor文件，这是在DriveManager 2中新引入的。[image: ]
选择编码器
[image: ]
选择对应型号的编码器。
[bookmark: _Toc190182085]第三方电机相位角校正
[bookmark: _Toc190182086]相位角校正
磁场定向控制（field-oriented control，foc）的矢量控制算法用于实现对交流永磁同步电机输出转矩的线性控制，从而进一步实现电机速度和位置的精确控制。
矢量控制方法是通过控制线圈（定子或动子）的合成电流矢量的角度和幅值来控制电机的输出转矩。使用矢量电机控制时，需建立三相定子abc坐标系和由固定在A轴上的α轴和与之垂直的β轴所组成的两相正交静止坐标系，与转子轴线重合的d轴及超前d轴90°的q轴组成的旋转坐标系。一般而言，各个电机厂家在出厂时安装电机转子角度不固定，从而导致不同的电机在匹配时其初始d轴和固定坐标系a轴的偏置角度值不相同，电机初始安装后的偏置角称为相位角。只有获取了准确的相位角信息并根据它进行控制才能精确控制伺服电机稳定高效运行，否则会导致失速、飞车、电机出力不够、发热、实际转速与设定转速不一致的现象发生。。
合成矢量的角度取决于转子和定子的相对位置，伺服电机或者直线电机都会安装编码器间接获得所需的位置信息。编码器有绝对值和相对值两种，绝对值编码器即使掉电也不会丢失位置信息，即位置的零点是不会改变的，如果编码器没有偏转，相位角是固定的，只需要一次整定，但是如果由于安装或者运行过程中产生冲击而致编码器偏转则需要再次整定；相对值编码器的零点是每次上电时的当前位置，因此每次运行前都需要一次自整定。相位角的准确度直接影响到矢量控制的效率，因此，伺服电机或直线电机的相位角的自整定尤为重要。
[bookmark: _Toc190182087]AX8000相位角校正的操作
AX8000驱动器在原有OCT编码器接口基础上，增加了BISS C、Endata2.2,DIFF RS422,TTL,SinCos 1Vpp 编码器接口，可支持具有这三种类型接口的第三方电机以及直线电机和光栅尺，并可以做全闭环。订货型号如下：[image: ]
[bookmark: _Toc190182088]AX8000相位角整定的参数
[image: ]
AX8000的相位角校正基于电气相位角。测试程序中目标角度φsoll偏转半圈，以确定旋转方向是否正确，轴是否可以在正方向自由移动。然后，目标角度回到它的原始值，再负方向偏转半圈，确定轴是否可以在负方向上自由移动。
上图示波器中相位角校正测试过程的各个阶段如下：
1.初始运动-0x32CE: 0x32CE 05
2.静止 -0x32CE:04
3.正向测试运动-0x32CE:06
4.返回中间点(3)
5.反向测试运动-0x32CE:06
6.返回起始点 (1)

相位角校正指令相关的参数包含在对象0x32CE(ChA)/ 0x36CE(ChB)里。
[image: ]
[bookmark: _Toc190182089]AX8000相位角校正步骤
1）测试开始
[image: ]

2）将相位角输入 0x32C0:0E
[image: ]

3）启动相对检查
[image: ]

4）相对检查结果需不大于 +-5°
[image: ]


[bookmark: _Toc190182090]参考文献
1）《ax5000_system_manual_hw2_en.pdf》Version3.0  Chapter9.1.5
2) 《ax8000_funktionsbeschreibung_en.pdf》Version1.1  Chapter7
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