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TwinCAT 3使用Cpp工程中的变量作为Modbus TCP Server的配置方法
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	摘  要：
我们已经熟知PLC中的变量可以作为Modbus TCP server中的数据源，供Modbus TCP client访问。在TwinCAT 3中，越来越多的工程使用Cpp来开发，那Cpp中的变量能否用于Modbus TCP server中呢？本文通过对Modbus TCP server工作原理的推测，找到了一种可以将Cpp工程中的变量作为ModbusTcp Server的方法。

	附  件：
	序 号
	文件名
	备注

	1
	TcModbusSrv_For_Cpp.xml
	对应Cpp工程的配置文件

	2
	Untitled1.tmc
	Cpp工程的tmc文件
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DELL笔记本电脑
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Windows10 x64
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TwinCAT 3：4024.56
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TF6250 Modbus TCP：1.0.65.0
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[bookmark: _Toc187829054]实现原理
[bookmark: _Toc187829055]Modbus TCP Server工作原理
[bookmark: _Hlk187829557]Modbus TCP Server的工作原理推测如下：Modbus TCP Server通过ADS读取Runtime中的变量，放到Modbus TCP Server的各数据区中，供Modbus TCP client访问。在Modbus TCP Server启动前，需要对其要访问的ADS变量区做配置，使用TcModbusSrvCfg.exe加载配置文件。Modbus TCP Server启动时，会根据配置文件进行ADS通讯操作，如果此时配置的变量区域不存在或者ADS通讯失败，则Modbus TCP Server不能正常运行，体现为使用第三方Modbus TCP client无法访问。
[bookmark: _Toc187829056]配置文件的基本结构
下图为一个配置文件结构的说明
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中度可信度描述已自动生成]
此文件中定义了ADS通讯的端口，Modbus TCP server中的寄存器或者线圈与ADS变量之间的对应关系。因此可以通过修改此文件，实现Cpp工程中的变量与Modbus TCP server中的寄存器或者线圈的映射。
[bookmark: _Toc187829057]实现步骤
说明：所有软件的安装这里不再赘述；Cpp工程的创建及各部分的说明，本文仅作提示性说明。
[bookmark: _Toc187829058]在Cpp工程中定义Modbus TCP的数据变量区
编辑Cpp工程的tmc文件，创建Modbus TCP Server所需要的4个变量区。为了简化操作，本文将所有的变量都定义到了新创建的Data区。
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同理定义其它数据区
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编辑好tmc文件后，生成相应的Cpp代码然后编译工程，结果如下图所示
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[bookmark: _Toc187829059]关于tmc文件中的数据区的说明如下图所示
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[bookmark: _Toc187829060]编辑Modbus TCP配置文件
根据实现原理章节中的说明，因此需要将配置文件中的AdsPort改为Cpp工程的端口350，然后再将Cpp工程中定义的数据区与Modbus TCP的数据区相对应，注意这里的变量名需要使用ADS通讯中的完整变量名，包含命名空间（命名规则为：Cpp工程Instance名.数据区名.变量名）；如果不知道，可以使用ScopeView中的Target Browser工具去查看。
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双击启动配置工具
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点击Import Configuration，弹出框选择 是
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选择修改好的配置文件，点击 打开。如此便完成Modbus TCP server的配置工作。
[bookmark: _Toc187829064]检查效果
激活TwinCAT工程，使Cpp工程运行，然后使用ModScan等第三方软件查看Modbus TCP变量。
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Create Symbol: Default setting for ADS icon creation.

Disable Code Generation: Enable/disable the code generation.
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<Port>502</Port>
<IpAddr></IpAddr>
<Mapping>

<InputRegisters> A SRR 055 OB Cpp TRRA O S 350

<MappingInfo>
<AdsPort>350</AdsPort>
<StartAddress>0</StartAddress>

<EndAddress>32767</EndAddress>

<VarNameJUntitledl Objl (Modulel) .DataAreas.mb Input Registers}/VarName>
</MappingInfo>

</InputRegisters> HEXEACPTFNEREMNNE AR, IREARELTER,
<OutputRegisters> TEEAREL, BEEH, EliServerTEAER B3

<MappingInfo>
<StartAddress>0</StartAddress>
<EndAddregsg
<VarName! Untltledl _Objl (Modulel) .DataArea3.mb_Output Registers
</MappingIifTo
</OutputRegisters>
<InputCoils>
<MappingInfo>

<StartAddress>0</StartAddress>

<EndAddress>32767</FEndAddress>
<VarNamejUntitledl Objl (Modulel).DataArea3.mb Input Coilsk/VarName>
</MappingInfo>

</InputCoils>
<OutputCoils>
<Mappingalnfo

AdsPort>350</AdsPort>

<StartAddress>0</StartAddress>

<EndAddress>32767</FEndAddress>
<VarNamejUntitledl Objl (Modulel).DataArea3.mb Output Coilsk/varName>
</MappingInfo>

</OutputCoils>
</Mapping>

/VarName>
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Device Id:
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     C++ Module Vendor
  
   
   
     
       C++
       C++ Modules
    
  
   
     
       Module1
       {fdc2d1f9-275f-4b4b-8809-f06889d12f2b}
       
         
           {304D006A-8299-4560-AB79-438534B50288}
           TC3 C++
        
      
       PSO
       
         
           1
        
      
       
         
           ITComObject
        
         
           ITcCyclic
        
         
           ITcADI
        
         
           ITcWatchSource
        
      
       
         
           TraceLevelMax
           Controls the amount of log messages.
           TcTraceLevel
           #x03002103
           1
        
         
           Parameter
           
             data1
             UDINT
          
           
             data2
             UDINT
          
           
             data3
             LREAL
          
           #x00000001
           1
        
      
       
         
           0
           Inputs
           1
           
             Value
             UDINT
          
           
             Status
             UDINT
          
           
             Data
             UDINT
          
        
         
           1
           Outputs
           1
           
             Value
             UDINT
          
           
             Control
             UDINT
          
           
             Data
             UDINT
          
          3 DataArea3 1  Symbol1 BOOL   OPC.UA.DA 1  OPC.UA.DA.Access 1  Symbol2 DINT   OPC.UA.DA 1  OPC.UA.DA.Access 2  Symbol3 DWORD   OPC.UA.DA 1  OPC.UA.DA.Access 3  Symbol4 LREAL  Symbol5 REAL  Symbol6 INT  Symbol7 INT  Symbol8 INT  Symbol9 INT  Symbol10 INT  mb_Input_Registers INT  0 32768  mb_Output_Registers INT  0 32768  mb_Input_Coils BOOL  0 32768  mb_Output_Coils BOOL  0 32768   OPC.UA.DA 1
      
       
         
           #x03002060
           CyclicCaller
           ITcCyclicCaller
        
      
       
        
    
  
   
     Untitled1
     0.0.0.1
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