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EL2521控制步进电机（PLC）

如何对步进电机进行定位

EL2521

(脉冲模块)

给驱动器发脉冲

控制器：

CX5020

(TwinCAT3软件)

步进电机

及驱动器

(第三方)



步进电机相关参数配置

EL2521控制步进电机（NC）

步距角： 1.8°

额定电流：2.8A

𝟑𝟔𝟎°/𝒓

𝟏. 𝟖°/𝒔𝒕𝒆𝒑
= 𝟐𝟎𝟎

电机转一圈所需步数



步进电机驱动器相关参数配置

EL2521控制步进电机（NC）

S4 S5 S6

off off on

S1 S2 S3

off off on

设置细分倍数为16，可计算得出

则脉冲数为3200,根据上述数据设
置S1~S3

根据电机的额定电流2.8A,

设置S4~S6

𝟑𝟔𝟎°/𝒓

𝟏.𝟖°/𝒔𝒕𝒆𝒑
×细分倍数 = 𝟐𝟎𝟎 ×16 =3200



EL2521、步进电机及其驱动器接线

EN有效时，电机
处于脱机状态

EL2521控制步进电机（NC）

电源，
DV直流9-32V
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确定步进电机采用的驱动方式——脉冲+方向 8000:0E为1

step1 step 3step2

实现NC控制EL2521的相关设置

EL2521控制步进电机（NC）



step2 step 3step1

确定采用NC方式控制步进电机驱动器，关闭原有的斜坡功能8000:06 为0(false)

实现NC控制EL2521的相关设置

EL2521控制步进电机（NC）



step3step 2step1

设置EL2521基频，即电机转过一圈所需要的脉冲数8001:02成为3200

实现NC控制EL2521的相关设置

EL2521控制步进电机（NC）
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创建NC轴，同时将该轴关联EL2521模块所带的外部硬件轴

step1 step 3step2

NC控制的相关参数设置

EL2521控制步进电机（NC）



step2 step 3step1

设置scaling factor

𝑺𝒄𝒂𝒍𝒊𝒏𝒈 𝐟𝐚𝐜𝐭𝐨𝐫 𝐍𝒖𝒎𝒆𝒓𝒂𝒕𝒐𝒓 = 进给量 =360°
𝑺𝒄𝒂𝒍𝒊𝒏𝒈 𝐟𝐚𝐜𝐭𝐨𝐫 𝑫𝐞𝐧𝐨𝐦𝐢𝐧𝐚𝐭𝐨𝐫 = 脉冲数/圈 =3200/r

NC控制的相关参数设置

EL2521控制步进电机（NC）



step3step 2step1

设置reference velocity、maximum velocity、homing velocity等，使得NC命令与脉冲量
相匹配

NC控制的相关参数设置

EL2521控制步进电机（NC）

𝒓𝒆𝒇𝒆𝒓𝒆𝒏𝒄𝒆 𝐯𝐞𝐥𝐨𝐜𝐢𝐭𝐲 = 进给量 ×电机额定转速 = 𝟑𝟔𝟎°/𝐫 × 𝟔𝟎r/min = 𝟑𝟔𝟎°/𝒔

𝒎𝒂𝒙𝒊𝐦𝐮𝐦 𝐯𝐞𝐥𝐨𝐜𝐢𝐭𝐲 = 𝒓𝒆𝒇𝒆𝒓𝒆𝒏𝒄𝒆 𝐯𝐞𝐥𝐨𝐜𝐢𝐭𝐲 × 𝟏𝟐𝟎% = 𝟑𝟔𝟎°/𝐬 × 𝟏𝟐𝟎% = 𝟒𝟑𝟐°/𝒔

其他速度根据实际使用情况进行设置。



实例：轴以90°/s的速度由0°到360°转一圈

EL2521控制步进电机（NC）
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Ramp

Function
Dynamic

功能替换

实现加减速

NC加减速功能

EL2521控制步进电机（NC）



轴从0走到2000，当设置成下图的动态速度时，

NC加减速功能

EL2521控制步进电机（NC）



NC加减速功能

EL2521控制步进电机（NC）



轴从0走到2000，当设置成下图的动态速度时，

NC加减速功能

EL2521控制步进电机（NC）



NC加减速功能

EL2521控制步进电机（NC）


