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	摘  要：
TwinCAT C++ 一直受到很多高水平客户的钟爱，完全集成了C++和TcCom为一体，拥有非常出色的表现力以及开放性，在自动化平台上融入了C++的强大性能。对于普通的TwinCAT Driver Project，只要使用Windows自带的数字签名即可（详情见：TwinCAT C++ 使用准备教程v3.11），但如果用户需要使用TwinCAT Versioned C++ Project，必须采购一个TC0008的OEM-Key，从而使用自己的数字签名进行开发。TwinCAT 4026之后，只能支持Versioned项目了，所以针对需要升级模板以及4026的用户，本文档旨在帮助用户进行TwinCAT Versioned C++ Project环境的搭建、开发中遇到一些问题的讲解和开发技巧。

	附  件：
	序 号
	文件名
	备注

	
	
	

	
	
	




	历史版本：
	
	
	




	免责声明：
我们已对本文档描述的内容做测试。但是差错在所难免，无法保证绝对正确并完全满足您的使用需求。本文档的内容可能随时更新，如有改动，恕不事先通知，也欢迎您提出改进建议。

参考信息：

	
目录
1.	软硬件版本	3
1.1.	控制硬件	3
1.2.	控制软件	3
2.	准备工作	3
3.	TwinCAT3项目配置	4
3.1.	导入tccert文件	4
3.2.	配置TwinCAT C++项目	6
4.	TwinCAT C++ 开发技巧	8
4.1迁移至Versioned C++ Project方法1	8
4.2迁移至Versioned C++ Project方法2	10
5.	常见问题	13







[image: ]




第1页

[bookmark: _Toc144109057][bookmark: _Toc208502439]软硬件版本
[bookmark: _Toc144109058][bookmark: _Toc208502440]控制硬件
（1） 测试电脑（Windows10专业版）

[bookmark: _Toc144109059][bookmark: _Toc208502441]控制软件
（1） TwinCAT3（文档测试版本为v 3.1.4024.68）
（2） Visual Studio 2019 以及 C++桌面开发组件

[bookmark: _Toc144109060][bookmark: _Toc208502442] 准备工作
安装完Visual Studio 2019和对应的C++桌面开发组件之后，安装TwinCAT3，并将其嵌入VS2019（如果是4026的TwinCAT3，需要先安装VS2022，再使用TwinCAT Package Manager安装TwinCAT3 XAE、TwinCAT C++并将其嵌入VS2022）。
准备一个tccert文件，需要采购一个TC0008的OEM-Key获得：
[image: ]



[bookmark: _Toc144109061][bookmark: _Toc208502443]TwinCAT3项目配置
[bookmark: _Toc208502444]导入tccert文件
打开Visual Studio，选择继续但无代码：
[image: ] 

在视图，Toorbars中打开TwinCAT XAR Software Preotection相关配置控件：
[image: ]



点击Software Protection，点击Import，选中对应的tccert文件：
[image: ]
[image: ]

打开需要开发的项目，或者新建开发项目：
[image: ]



[bookmark: _Toc208502445]配置TwinCAT C++项目
新建一个TwinCAT C++项目，模板类型选择TwinCAT Versioned C++ Project：
[image: ]
选择对应的Module类型，这里以最普通的Module Class为例：
[image: ]
	
	右键C++项目，点击属性：
[image: ]

按图片中的设置填写，Certificate Name必须和用户的OEM Key名称完全一致，密码也是：
[image: ]

	右键C++项目，使用TMC Code Generator生成一下代码：
[image: ]

	添加对应的实例，分配对应的Task：
[image: ]

	打开对应路径，底下有一个注册表文件，右键管理员运行，如果没有的话，先激活一下项目，报错不用管，再找一下这个路径，就会注册表文件了：
[image: ]
[image: 图形用户界面, 文本, 应用程序

AI 生成的内容可能不正确。]


	完成之后，激活硬件配置下载程序，TwinCAT3就能进入运行模式了
[bookmark: _Toc208502446]TwinCAT C++ 开发技巧
[bookmark: _Toc208502447]4.1迁移至Versioned C++ Project方法1
有一些客户，他原来是用TwinCAT Driver Project开发的TwinCAT C++程序，想迁移到Versioned C++项目。目前来说没有一键迁移的方式，那只能通过把代码，以及文件导出导入来一步步实现。	首先，如果之前的项目中有自定义的h文件和cpp文件，那就需要单独导出导入，以一个TON功能块（C++的类）为例，将TON.h和TON.cpp文件放进对应开发项目的TwinCAT C++文件夹中（这一步是为了打包项目方便，否则路径会有引用丢失，改成项目的相对路径较好）：
[image: 图形用户界面, 文本

AI 生成的内容可能不正确。]
右键TwinCAT C++项目中的Header Files选择添加现有项，选中TON.h即可：
[image: ][image: 文本

AI 生成的内容可能不正确。]

Cpp文件也是以此类推：
[image: 电视游戏的萤幕截图

AI 生成的内容可能不正确。][image: 文本

AI 生成的内容可能不正确。]

把TON.h中原来包含的项目接口头文件，改成当前项目的接口头文件：
[image: ]   [image: 文本

AI 生成的内容可能不正确。]
	
	最后，在当前项目的头文件中，添加自定义的头文件即可：
[image: ]
	需要注意的是，如果使用非TwinCAT内部的类（自定义类），在对应的cpp文件的开头中，需添加以下代码：
[image: ]

这是因为在 TwinCAT C++ 模块中，预编译头文件被固定为 TcPch.h，并标记预编译头的结束点。



[bookmark: _Toc208502448]4.2迁移至Versioned C++ Project方法2
如果用户的TwinCAT C++项目中，自定义cpp和头文件非常多。那重开一个Versioned C++ Project再进行代码迁移，工作量会非常大。方法2可以做到不迁移代码只修改项目讲用户的Driver Project改造成Versioned C++ Project：
	首先找到当前Driver Project的vcxproj文件，可以以记事本的格式打开，确保加入以下内容：
[image: ][image: ]
创建一个全新的Versioned C++ Project，项目名称保持一致，将新项目中的rc, W32.rc文件覆盖至老项目中的rc, W32.rc文件，再重新关闭打开一下老项目，此时要注意以下vcxproj上一步更改的内容依然存在（项目打开关闭可能会有重复写入之类的）：
[image: ]
选中TwinCAT C++项目底下的TwinCAT UM Files，右键选择添加现有项，把新的W32.rc文件添加进来，并右键其属性，按照图中的内容编辑：
[image: ]
[image: 图形用户界面, 应用程序, Word

AI 生成的内容可能不正确。]

	打开项目的TMC编辑器，在TMC Module Classes中，添加对应版本的类工厂信息：
[image: ]
[image: 图形用户界面

AI 生成的内容可能不正确。]
将项目中所有模块的Deploy信息全部删除：
[image: ]
更改每个模块头文件标记的内容：
[image: ]
更改每个Cpp文件标记的内容（在include头文件之前一定要生成TMC再生成项目，该头文件会自动生成，否则先进行include再生成，由于还未生成头文件，编译无法通过）：
[image: ]
[image: ]

	将TMC代码生成：
[image: ]
更改项目中ClassFactory.cpp文件中的以下内容：
[image: ]
最后，配置项目的属性页，和常规的Versioned C++项目一致即可：
[image: ]






	至此，迁移就完成了，Publish Module之后，可以在C:\TwinCAT\3.1\Repository\C++ Module Vendor中看到发布的Versioned C++模块。

	（如果发现发布的文件不是TMX还是Sys，那说明迁移失败）



[bookmark: _Toc208502449]常见问题
Q：4024的Driver项目，如果改造至4026？
A：先在4024中改造至Versioned 项目，再将改造之后的项目放到4026中开发，依然可以。不过在4026中打开继续开发，需要重新配置一下C++项目签名属性。






上海（ 中国区总部）
中国上海市静安区汶水路 299 弄 9号（市北智汇园）
电话: 021-66312666			

北京分公司
北京市西城区新街口北大街 3 号新街高和大厦 407 室
电话: 010-82200036		邮箱: beijing@beckhoff.com.cn		

广州分公司
广州市天河区珠江新城珠江东路32号利通广场1303室
电话: 020-38010300/1/2 	邮箱: guangzhou@beckhoff.com.cn		

成都分公司
成都市锦江区东御街18号 百扬大厦2305 室
电话: 028-86202581 	邮箱: chengdu@beckhoff.com.cn		








	[image: ]








请用微信扫描二维码
通过公众号与技术支持交流

	倍福官方网站：
https://www.beckhoff.com.cn
在线帮助系统：
https://infosys.beckhoff.com/index_en.htm

	
	倍福虚拟学院：
https://tr.beckhoff.com.cn/


	
	招贤纳士：job@beckhoff.com.cn
技术支持：support@beckhoff.com.cn
产品维修：service@beckhoff.com.cn
方案咨询：sales@beckhoff.com.cn

	
	



image2.png
Yu Yangccert /Bt

B =2 HEES oS

O Favesmm

SR TCCERT S2#E (tccert)

s 2] EWER BHO-
oE CAUsers\Support\Desktop.
Foh 455 KB (4,660 )

SESE 800KB (319237)

SRR 2025%3[208, 8:5810
BEGIE:  2025%3[208, 8:5809

SHERIE: 2025997108, 100440

B Ofs® O BRO)...

e B R





image3.png
Visual Studio 2019

FTTTRIAEFRNNER)

| P
4 5K
5 My First Versioned CPP Project.sin 2025/9/10 10:03
CAUsers\Support\source\repos\My First Versioned CPP Project
4 xR
5] AdsConsoleTest.sin 2025/9/5 16:37
CAUsers\Support\Desktop\AdsConsoleTest
3 ConsoleApp1.sin 2025/9/4 16:42
CAUsers\Support\source\repos\ConsoleApp1
5] AdsConsoleTest.sin 2025/9/416:37

CAUsers\Supportisourcelrepos\AdsConsoleTest

%

[

FHAER

TIRELFHERE(C)

A GitHub 5 Azure DevOps SEHIFIEEEEL
RB

THPRESEHRTIEP)

FTFFANS Visual Studio TR sln 74

AR

SRRSO

BUEEHIRE (N)

EERAREERONRERTE





image4.png
o xiP ®EEO WAV GG WEE) WO) SN IRM rEN EOW REE B0

5 - BRSREREERC) CtrlsAlt+L Do
suild 402468 Defaut B 5t EHE Cul+0, Ctl+G )
Git FAREE(S) a0, Ctl+R
pasnmEEES EEREERM) Cals\, Curl+M
» BESRARSEEV) CurlsAltsS

Cloud Explorer i\, Cirlax

SQL Server WEMBEERS)  Cul+\, Curl+S

MmEES) e T e

sEWOQ Ctrl+K, CtrlsW HIML B8

BRI CtrlsAlt+K Ribbon &%

E0) Gt Shift+C TuinCAT 3 Bode

RBELEA) i D TWinCAT 3 Scope

TENEEO) Curl+Alts) v TwinCAT PLC

R i E TwinCAT PLC CFC

0 CirisAl:O TwinCAT PLC FBD/LD/IL

=) i T TwinCAT PLC SFC

TREN CtrisAleX TWinCAT PLC Visualization

AN Cal\, Cul+N TWinCAT Safety

s Culs TwinCAT Safety CRCs

EtC_alC) )/ TWinCAT XAE Base

TREM | TwinCAT XAE Project Variants

=) ShifteAltsEnter ¥ TWInCAT XAE Remote Manager

TwinCAT XAE Software Protection
Web —staAs
Web 558 \
XAML S50
XL g
]

K EEEOW) F4 =




image5.png
) ®OW)  =EH)

S RARELE RS- B

Certficates Database Users Groups Object Protection Rights

Name Unique Status  Issue (UTC) Expire (UTQ) Permissio..

04 Select OEM Certificate File

« v WEE > S8 vo I
s A I 7]
A= 3 - xN
OEM Certficate. v e
AdsConsoleTest
E »
Create New... - = [ Yu_Yang:tccert 5K8
3= *
Import ... ) »
CET »

AdsConsoleTet
OEM Authority B

Bus
F3=3

Sign





image6.png
Software Protection

Certificates Database Users Groups Object Protection Rights

Name Unique Status_lssue (UTC) Expire (UTQ) Permissions  Crypto Version

vovws ympyeabeco. s pom sTior. s sz 094 T 2





image7.png
0J x#O SHEO WEV) GG WEE) BHD)

FERN)

4

& FIEFEEE).
®a2 @ EIEOW)

B Live Share £i%
A Live Share £5%...

BR T PeDR

SN TED FEN

A=)
FISE(E)...
CMake(M)...

...

Open Project from Target...
Open Solution from Archive...

sOW =EH) 2
b L. -
Curl+shift:0
Ctrl+Shift+Alt+O
Shift+Alt+O

ctls0




image8.png
131 BERISZ"My First Versioned CPP
4 Wl My First Versioned CPP Projec

> B SvsTEM
B moTioN
i ric PR AR HUAE - p-
SaFETY . . ; X
G ESECANCERRrlect i T B e G s TWinCAT Ct + Project  2XE TwinCAT Ci+ Project

E¥ Untitled1 b B i N i i Creates a TwinCAT C++ project with
[ vision i TwinCAT Driver Project TWinCAT C+ + Project  Versioned class factory which supports
deployment via repository.

B AnauvTics R i '
> Eio n TWinCAT Static Library Project TwinGAT G+ Project




image9.png
4 BEm HPFE: BAE - Ctrl+E) b

N _ e e
e Creates a new TwinCAT module class.

TwinCAT Module Class with ADS port  TwinCAT C++ Module

b B

TwinCAT Module Class with Cyclic Caller  TwinCAT C++ Module
TwinCAT Module Class with Cyclic 10 TwinCAT C++ Module
TwinCAT Module Class with Data Pointer TwinCAT C++ Module
TwinCAT Module Class for RT Context  TwinCAT C++ Module

TwinCAT Module Class Online Changeable TwinCAT C++ Module




image10.png
4 @C e

> 5 Untdt Pt
B Ut b1 G,
e e o
@ fnalogingut 1 Rerame. =
o o nestproee
P LoDt Dependncic
e D Lowd EntreOependency Tree
RecnSlon
oot somontos D
it Gl Broing Db e
—— © OpeoldrinFe o
B Open in Terminal

This e does nok sunport sreviewins B o) A Enter




image11.png
n PicTaskc
Routes

£ TypeSytem.

] 7ecOM Obec

MoTION
4 W
o B ez

4 W Untted? nstr
- PicTkinputs

28 unsest
5 Untitedt Poject
4 B Untited Obj1 (ol To M Modle
o
@ sl
4 Oupus
& e

jnput

B AvaTi
. EHw

app

2 Untited 0t (Ao To PAM Modui

Propety Pages
Configuntion: [ ActelReese)

2 ConfigusionPropeier

Debugging
Teso

Te Baact Version
Te publsh
Teion

GG

Resourcss

Sroussnfomston
Custom Buid Stsp

| Piafom | ActwelwincAT 05 68

 _Enaie sgning

SR g g
514256 siging No

TG Certfcate Same for 3 conUAATA.
TuinGT Ceriate Name Vo Yang tccert.

TuinCAT Ceriicae Password

 Windows SHAT Cetifcate (Same fo 3 configrations)
Ceniste Store Name
Confiste Name
Coticte D
A Croz Sging Cenficae Pt
Vebose Output
 Windows SHA2SS Crtificate (Same fo allconigus

Cemtiste ame
Cenficte D
SHA siging
Sgn by with 41 crfcate

oK

Confguration Manager

Conce




image12.png
4 Bcr
4 B8 MyFirstCppProject

b EEh =0
> stERm o,
b ¥ Header Files =
4 73 Source Files 3
++ MyFirstCppModule.cp EEW)
B MyFirstCppProjectre  SITOREEED
*+ MyFirstCppProjeciCla:  (RAFIME()
o TR EEERER)
b TMC Files
b ¥ TwinCAT OS Files
b § TwinCAT RT Files. AR
b T & FRRASEEREESIEN)
& vision
I ANALYTICS LAIRINE)
> Eio E0O)

B EASO).. Ctrl+Shift+X.




image13.png
My Fir

B svsTEm

B MoTION
pLC
SAFETY

tCppProject Project

BRI

Header Fil

Source File:

*+ MyFirstCppModule.cpp

B MyFirstCppProject.rc

* MyFirstCppProjectClassFactory.cpp

w
w
w

TwinCAT RT Fil
T TwinCAT UM Files
B MyFirstCppProject Obj1 (MyFirstCppModule
8 visioN
1 ANALYTIC

Object Context | Interfaces

Context:

Depend On:

Data Areas:

Data Pointer.

Result

MyfirstCppModule.cpp MyfirstCppModule.h
1 ‘Default v
Manual Config v
Interfaces:

Interface Pointer

Task

Priority

Cycle ..

Task ..

Symb...

Sort Order

02010020

10000

350

350

0 (default=100) |




image14.png
€ v 4[> HEE > BEES(Q) > TwinCAT > 31 > Target > OemCertificates

L 'R EMERS ESd) ESIN
at beckhoff.com.cn 374ecfSa... 202

* e
i *
7 »
) »
= ER *
] AdsConsoleTet
] License
1] My First Versio

011:13 ERER 2k8




image15.png
O zE=mEs x

CATwinC..\yang.yu_at beckhoff.com.cn_374ecf5a-fcBa-46c0-8084-42a6c410e8b2.reg
FOANRECEN AN,





image16.png
= =2 =B

« 4 [l > WFEE > #GEE () > AP > Support > source > repos > My First Versioned CPP Project > MyfirstCppProject

~oEm xEs £ Hoh
# GamAiEl B MyFirstCppProjectinterfacesh 2025/9/10 11:11 C/C++ Header 1k8
L L # ++ MyFirstCppProjectMain.cpp. 2025/9/10 11:11 Ct+ Source 2k8
¥ = * [ MyFirstCppProjectServices.h 2025/9/10 11:12 C/C++ Header 1K8
i 4 MyFirstCppProjectii2cpp 20258710 11:11 Co+ Source kB
. + B MyfirstCppProjectiizzdef 20258710 11:11 Export Definiton. KB
1 Adsconsolerer B MyfrstCppProjectwazicl 20258710 11:11 Interface Definit kB
5 tiorse B MyFirstCppProjectWsarc 20258710 11:11 Resource Script 2ke
i B Resourceh 202570710 11:11 C/C+ Header KB
L My FirstVersio+, epehcop 20258710 11:11 Co+ Source kB
b ER B Tepchh 2025/9/10 11:11 C/Ct+ Header ke
@ Onedrive 2024/0/29 14533 Co+ Source 2ke
v 2024/0/29 14533 C/C+ Header KB

25 4mE




image17.png
3

e — MyFirstCopModl [ —

EB5Q)...
REAHTEES)
FRRESEEBEESNEN)

B0 SHEBRIR

B MyFirstCppProject
B MyFirstCppProject
B MyfirstCppProject 171
B TcPchh
 Source Files %
++ MyFirstCppModul [3!
) MyFirstCppProject
++ MyFirstCppProject %
++ Tebeh.cpp.
7 TMC Files
7 TwinCAT OS Files &
7 TwinCAT RT Files

=nm
=)

#2(0)
EREM)

BtER)

CtrlsShift+X

X
crlsc

Del
3

AltsEnter

|77 Collection of interfaces implemented by module CMyFirstCppModule
T TITERR AR D (O ot o] )

1 FREAW)... Ins.

‘0 _TERG)... Shift+Alt+A
i FEEERE

- RV

# EO..

% BER. E
# EditorConfig

aute)
rstCppllodule)

S0
plodule





image18.png
B MyFirstCppModuleh

B MyFirstCppProjectClassFactor
B MyFirstCppProjectinterfaces.t
B MyFirstCppProjectServices.h
B TcPchh

B TONh o




image19.png
++ MyFirst(
B MyFirstC
++ MyFirstC
*++ TePchap

> F1TMC Files
> 7 TwinCAT O
> 7 TwinCAT R
> 7 TwinCAT Ul
B MyFirstCppPre

SION

NALYTICS

0

IMPLEMENT_IPERSIST_LIB (CMyFirstCppModule,

& =Es..
REAMEES)
& FRRasEAREESNEN)
& =M
@ =8

X #80)
EREM)

F EER

3

Crl+Shift+X

W EREEE

RV
curlex # EO..
culsc % EER..

#72 EditorConfig

Del de Generator
R
Alt+Enter

VID_MyFirstCppPre

Ins
Shift+Alt+A




image20.png
*+ MyFirstCppModule.cop
B MyFirstCppProjectrc

* MyFirstCppProjectClassFactor
*+ TePch.cpp

++ TON.cpp.




image21.png
~CTRBERR
@A o-2a@m o s
S EEREEE(Cllv) P
275" My First Versioned CPP Project’(1 NIl
| My First Versioned CPP Project
B svsTem
B voTion
B pLc
SAFETY
B®cer
4 B MyFirstCppProject
4 [ MyFirstcppProject Project
38
b B sEHER
4 9 Header Files
B MyFirstCppModuleh
B MyFirstCppProjectClassFactor
B MyFirstCppProjectinterfaces.t
B MyFirstCppProjectServices.h
B TcPchh
B TON.h

v X IO TR Vynirst-ppiviodule.cpp.
5] MyFirstCppProject

#pragna once

#include “Controllnterfaces. h”

Blclass CTON

1

public:
CION: : CTON (void)
VOID CTON:: Update (ITcTask*, BOOL

private:
BOOL m_InFlag
LONGLORG m_startTine





image22.png
@A o-2a@m o s
SRR Cul+) P
755" My First Versioned CPP Project”(1 ANIE|
Vi First Versioned CPP Project
B svsTEM
3 MOTION
pLC
B sareTy
M i+

B8 MyFirstCppProject
4 [ MyFirstcppProject Project
L]
b B sEHER
4 9 Header Files
B MyFirstCppModuleh
[ MyFirstCppProjectClassFactor

B MyFirstCppProjectServices.n
B TcPchh
™ TON R

5] MyFirstCppProject - @
#ipragna once

Blclass CTON
1

public:

| CION: :CTON(void)
VOID CTON: : Update (I1TcTask#, BOOL, LON

private
BOOL = TnFlae
LOILO: »_startTine





image23.png
i
SREREER(Cirl+)
%" My First Versioned CPP Project”(1 NIE|
y First Versioned CPP Project
Svsrem
woToN
o
sarery
Cor
B® MyFirstCppProject
4 [ MyFirstCppProject Project
b =m3Ig
b B siEsGER
i G HeaderFies /.
B MyFirstCppModuleh
B MyFirstCppProjectClassFactory.
B MyFirstCppProjectinterfaces:h
B MyFirstCppProjectServices:h
B Tepchh
B Tonh
= mrmife
++ MyFirstCppModule.cpp
B MyFirstCppProjectrc
*+ yfistCppProjectlassFactory
++ TcPchpp
+ ToNepp

7 TMC Files
e

e

Blclass CliyFirstCppliodule
i public ITCondbject

» public ITcADT

. public ITcVatchSource

B)///<rtoGeneratedContent id="Tnheritancelist’>

1//</hutoeneratedComntent>

{

public

| DECLARE_TUNKNOWN()

ECLARE_IPERSIST_LIB()

ECLARE_TTCONOBJECT_LOCKOP ()

DECLARE_ITCAD ()

JECLARE_TTCYATCHSOURCE ()

JECLARE_ORJPARAVATCH_I4P ()

DECLARE_OE]DATAAREA J4P ()

ClyFirstCpplodule ()
virtual “CliyFirstCpplodule ()

EV///<AutoGeneratedContent id="Interfacellenbers">
7//</ hutoGeneratedContent >

protected

DECLARE_TTCONOBJECT_SETSTATE ()

CION ToN:





image24.png
_ MyFirstCppProjectServicesh TONA MyFir

- —>CTON

“TcPch.b”

#ipragna hdrstop

#include “TON. B"

EICTON: :CTON(void) : n_InFlag(false), m_startTine(0)





image25.png
BRIER

[ Analog_To_PWM Maodule.cop 202572,
04 Analog_To_PWM _Moduleh 2024/1€
[ AutotuneModule.cop 2024711
04 AutotuneModule.h 2024/1€
Controlre 202479

* Controltme. 202471
2024/1¢

T Controlvexproj iters 2024/11
£ Controlvexprojuser 202478
[ ControlClassFactory.cop 2024/1€
04 ControlClassFactory.h 2024/9/
[ ControlCtricpp 202479
04 ControlCtrlh 2024/9
[ ControlDriver.cpp 2024/9/
04 ControlDriverh 2024/9
04 Controlinterfaces.h 2024/1€

ControlMain.cop 202479/





image26.png
<PropertyGroup Label="Globals">
<ProjectGuid>{b95090c3-90e4-dedd-a259-34a87c92b027} </ProjectGuid>
<RootNamespace>Control</RootNamespace>
< > >

<AutomaticRetargetPlatformVersion>true </AutomaticRetargetPlatformVersion>

<Import Project="$(VCTargetsPath)\Microsoft.Cpp.Default.props” />
<PropertyGroup Condition=""$(Configuration)|$ (Platform elease[TwinCAT RT (x86)""
Label="Configuration">
<PlatformToolset>v142</PlatformToolset>

</PropertyGroup>





image27.png
@ OneDrive - Pers =iz

[ Analog_To_PWM_Module.cop
04 Analog_To_PWM _Moduleh

Controlvexproj

[ Controlvcxprojfters. [ AutotuneModule.cpp
I Controlvexprojuser 04 AutotuneModuleh
[ ControlClassFactory.cpp [0 Control.re
) ControlClassfactoryh 1Y [ Controltme
[ ControlCtrl.cop Versiohe [ Controlvexproj [1=lt0]
o) ControlCtrlh =] 5 ::ro:-vaproj:.ﬁ\ieys Driver
[ ControlDriver.c rol.vexprojuser
o mmmm.im.hw [} Comro\c\nssrmo.y.cpplﬁ 5|
04 Controlinterfaces.h 04 ControlClassFactory.h
[ ControlMain.cpp 7 Die Casting # [ ControlCtri.cpp
04 ControlServicesh 1 1AS_2024 Lim # o) ControlCtrlh

" ControlW32.cpp otamE  # [ ControlDriver.cpp

04 ControlDriverh

ControlW32.def 1 Modbus Tesi#

04 Controlinterfaces.h

" ControlW32id!
[ ControlW32rc o= * [ ControlMain.cpp
1) Modulel.cop TUPLCEEESHA 04 ControlSenvicesh
04 Module.h [ ControlW32.cop
04 Resourceh [ controlw32.def
[ TePch.cpp. [ Controlw32.id!

04 Tepchh 25 TC3 Plesamp # [ Controlws2rc

[ PIDController.cpp

5 TeHmiProject #
04 PIDControllerh

7 TF6010-ADS- # e h
3 TwinCAT CPP # 7 Tepehiepp
3 TwinCAT Proj # o Techh

g 271KB





image28.png
| ULONe nPwmActCycleTick:

g ControlCtrl.cpp FEN(D) Y3 EREW).. Ins
B ControlCtrlh B £ASE.. Cul+shiftsX  4q FARO).- Shift+AlteA
o ControlW32.cpp
= ControlWazdef IZIETE) o o
B Controtwazidi 5 FRRASERESEREN & mam.
B ControlW32.rc ¥ =am Ctrl+X % #EO..
B Resourceh =) cul+c % HRR..
ot raesTo R ) yegse) culev #73 EditorConfig
& Analoginput X B20) Del 5w

4 @ Outputs. F2




image29.png
Untitled1W.

¢ Property Pages

Configuration: | All Configurations

4 Configuration Properties
General
b Resources

TwinCAT UM (:86)
TwinCAT UM (64)
TwinCAT RT (64)
TwinCAT RT (86)





image30.png
Al eo-2am K=
RERETER(Ctrl+)
B AutotuneModule.h
B ControlClassFactory.h
[ Controlinterfaces.h
[P ControlServices.h
B PIDControllerh
B TcPchh
@ TONh
4 4 Source Files.

*+ Analog_To_PWM Module.cop

+ AutotuneModule.cop
B Control.rc

+ ControlClassFactory.cpp
+ PIDControler.cpp

++ TePch.cpp

++ TON.cpp

T™C Files

D Controltme

T TwinCAT RT Files

7 TwinCAT UM Files
o ControlCtrl.cop
B ControlCtrlh

B ControlW32id!
A

° 4@
»- =
Translations
Enee
» Ty Nodules

B S e bsic atormmeon shoue he

Vendor Inforsation
Name  C++ Nodule Vendor

Image  Choose image... Reset image...

Versioned Classfactory

]

Version [0t set
Control

Optional properties

Generated by

Conment

Define the files which should be deployed.

+

Source File Destination File Rename De




image31.png
Versioned Classfactory
Name  Control

Version  0.0.0.1




image32.png
TMC Module Classes

b Translations BB soecity the deptoment of the modute.
2 bata Types
4 g oles
[ utotmeodule Define the files which should be deplored.
Inplenented Interfaces
» By Pasaseters
» W Data treas Saurce File

' Data Pointers
b Interface Pointers
Bvent Classes TrinCAT BT (x60)
S sloment
M Procontroller e A
Implesented Interfaces  + TwinCAT RT (x68)
» W Parsmmters
b W Data Areas
™ Data Pointers
b Interface Pointers
Bvent Classes
{8 Deployment
B toalos To PR Nodule
Inplenented Interfaces
[T —
» W Data Arcas
i Data Pointers
b Interface Pointers
Bvent Classes
88 Deployment

4 TwinCAT RT (86)

«

‘SSOLUTIONDEPLOTMENTPATERTwinCAT RT (x86) \NCLASSFA

‘

‘SSOLUTIONDEPLOYMENTPATERTwinCAT RT (xB6) \NCLASSFA

‘

‘$SOLUTIONDEPLOVMENTPATHTwinCAT R (x64) \NCLASSFA(
‘$SOLUTIONDEPLOTMENTPATHSTwinCAT R (x64) \NCLASSFA(

‘





image33.png
' Header Files -

B Analog_To PWM Moduleh T

B AutotuneModule.h i PERSIST (CID_ControlChnalog_To P Wodule)
B ControlClassFactoryh (] 'DECLARE_IPERSIST LIE(
B Controlinterfaces.h | DECLARE_ITCOMOBJECT_LOCGKOPO

B ControlServicesh

B PIDControllerh

B TcPchh H
@ TONh

D e o





image34.png
A o-2am ok
SRS Cul)
B ControlServicesh -
B PIDController
B Tepchh
B ToNh
4§ Source Files
++ Analog_To_PWM_Module.cpp.
++ AutotuneModule.cpp
B Control.rc
+ ControlClassFactory.cpp
+ PIDControler.cpp
++ TePch.cpp
++ TON.cpp
4 3 TMC Files

& Control

B/IIHITHTIT11111111
/ Analog_To_PW Module. cpp
‘include “TcPch.h”

#pragna hdrstop

11111

111111111,

Ey#ifdef _DEBUG

Yourltoealeaast Version.h

Sendif
'DEFING_THIS_FILEQ

BI04
/7 Cinalog_To_ PR lodule
LTI

L111111,

TITITTIT,

Y




image35.png
4 7@ Source Files. L///</autobeneratedContent>
++ Analog_To_PWM_Module.cpp. END_INTERFACE_MAP O
++ AutotuneModule.cpp
B Control.rc
++ ControlClassFactory.cpp [ TTCOMOBJECT (Cénalog_To_PWM Nodule)
++ PIDController.cpp DIPLEVENT_TTCOMOBJECT_SETSTATE_LOCKOP2 (Cénalog To_ PR Module)

HPLEMENT_ITCADI (Canzlog_To PV Module)
o T TMPLEMENT TTCVATCHSOURCE (CAnalog_To_PR Module)
+ TONcpp

4 53 TMC Files LIS I I I I IS T A





image36.png
ll SAFETY = 2t { SULLEEDED DBb (hr

i<

[ control TwinCAT Publish Modules

=0
EHERE)





image37.png
B Control.rc [EXCControlClassFactory: :CControlClassFactory O : CObjClassFactory O
++ ControlClassFactory.cpp
+ PIDControler.cpp

++ TcPchapp TcDbelni tSetVersion (ICDBG_UNIT_VERSION (Control)) :
++ TON.cpp. ‘Hendif //def ined (ICDBG_UNIT_VERSION)
= TMC Elec 1




image38.png
Control BT

b G PlcTask Outputs

SAFETY
4 @ EEO: FaEE
4+ [l control
4 [ Control Project « EEEE
> *m3E =0
SHEBHEER ==
[ it
[ Analog_To_PWM Moduleh VC++ BR
B AutotuneModuleh Te SDK
B ControlClassFactoryh Te Extract Version
@ Controlinterfa Te Publish
R ControlServices.h TeSign
g PIDControllerh b C/ces
Tepchh %
=
B TON: » E=TA
Source Files e
++ Analog_To_PWM_Modul ) oL
é?::’t:f"""’“‘*' 2o b XML srieers
+ ControlClassFactory.cpp b ‘M‘g
++ PIDController.cpp b T
b SEVERSE
b Code Analysis
> RESH

v 3 #1F8 v ESEERO).
' Enable signing
SHAT signing &
SHA256 signing =

' TwinCAT Certificate (Same for all configurations)
TWInCAT Certificate Name Yu_Yang.tecert
TWINCAT Certificate Password s
Verbose Output =

¥ Windows SHA1 Certi
Certificate Store Name
Certificate Name
Certificate ID
Timestamp Server URL
CA Cross Signing Certificate Patl
Verbose Output

' Windows SHA256 Certificate (Same for all configurations)
Certificate Store Name
Certificate Name

TWinCAT signing

Sign binary with TwinCAT certificate

-ate (Same for all configurations)





image39.jpeg




image1.jpeg
BECKHOFF




